TILLIG Modellbahnen GmbH

Promenade 1, 01855 Sebnitz
Tel.: +49 (0)35971 / 903-45 » Fax: +49 (0)35971 / 903-19

(DE) Hotline Kundendienst * (GB) Hotline customer service * (FR) Services a la clientele Hotline
(CZ) Hotline Zakaznické sluzby « (PL) Biuro Obstugi Klienta: www.tillig.com/Service_Hotline.html

(DE) Technische Anderungen vorbehalten! Bei Reklamationen wenden Sie sich bitte an Ihren Fachhéndler.

(GB) Subject to technical changes! Please contact your dealer if you have any complaints.

(FR) Sous réserve de modifications techniques! Pour toute réclamation, adressez-vous a votre revendeur.

(CZ) Technické zmény vyhrazeny! Pii reklamaci se obratte na svého obchodnika.

(PL) Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian technicznych! W przypadku reklamacji prosimy zgtaszac sie do specjalistycznego sprzedawcy.

(DE) Nicht geeignet fiir Kinder unter 14 Jahren wegen und verschluckb Kleinteile und Ver fahr durch i di

scharfe Ecken und Kanten. Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht tiber den normalen Hausmiill entsorgt werden, sondern muss an einem '
Sammelpunkt fiir das Recycling von elektrischen und elektronischen Geraten abgegeben werden. Bitte fragen Sie bei Ihrem Héndler oder der Gemeindever-

waltung nach der zusténdigen Entsorgungsstelle.

(GB) Not suitable for young people under the age of 14 due to the small parts that can be removed and swallowed and risk of injury due to
function-related sharp corners and edges. When this product comes to the end of its useful life, you may not dispose of it in the ordinary domestic waste
but must take it to your local collection point for recycling electrical and electronic equipment. If you don’t know the location of your nearest disposal centre
please ask your retailer or the local council office.

(FR) Ne convient pas aux enfants de moins de 14 ans en raison de piéces pouvant étre retirées et avalées et du risque de blessure en raison de
coins et de bords vifs dus au fonctionnement. A la fin de sa durée de vie, ne pas éliminer ce produit avec les déchets ménagers mais le remettre a un
point de collecte pour le recyclage d’appareils électriques et électroniques. Veuillez vous adresser a votre revendeur ou a I'administration communale pour

connaitre les points d’élimination compétents.
(CZ) Neni uréené pro déti mladsi 14ti let. Ol lje funkéni a i é malé a ostré soucasti a hrany. Tento produkt nesmi byt na konci svého ‘ E

uzivani zlikvidovan jako bézny domovni odpad, ale musi byt zlikvidovan napf. ve sbémém dvore. Prosim, zeptejte se vaSeho obchodnika, popf. na svém
obecnim Gfadé o vhodném zpusobu likvidace.

(PL) Nieodpowiednie dla d1|ec| pomze] 14 roku zycla z uwagi na ni i n igcia i ienia sig ymi $ciami oraz

sig ostrymi koricé i czesci . Produkty oznaczone przekreslonym po]emnlklem po zakonczeniu uzytkowanla nie moga by¢ usuwane razem
z normalnymi odpadami domowyml lecz musza by¢ przekazywane do punktu zbierania i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Dzigki recyklingowi pomagaja.
Panstwo skutecznie chroni¢ srodowisko naturalne. Prosimy zwréci¢ sie do specjalistycznego sklepu lub do odpowiedniego urzedu w Panstwa okolicy, aby dowiedzie¢ sie,

gdzie jest najblizszy punkt recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.
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Dampfiok » Steam locomotive
Locomotive a vapeur * Parni lokomotiva

Parowoz BR 89

Art.-Nr. / Item no.
Réf. / Art.-¢. / Nr art.
204704 (01720%)

* (DE) fiir Set
*(GB) for Set
*(FR) Set pour
*(CZ) Sada pro
*(PL) Zestaw do

DCC

O THLLIG

WICHTIGER HINWEIS ¢ IMPORTANT NOTE ¢ INDICATION IMPORTANTE
DULEZITE UPOZORNEN] « WAZNA WSKAZOWKA

(DE) Das Modell ist mit seinen moglichst maRstablichen angebauten Einzelteilen und der filigranen Steuerung sehr emp-
findlich. Bitte nehmen Sie das Modell vorsichtig aus der Verpackung, benutzen Sie dazu den Foliestreifen und greifen das
Modell nicht mit den Fingern an der Steuerung an. Beim Aus- und Einpacken achten Sie bitte darauf, die am Kessel und
Fihrerhaus angebrachten Details nicht mit dem Foliestreifen oder den Fingern zu beschadigen. Zum Aufgleisen u.a. Angrei-
fen nutzen Sie bitte die Flachen der Wasserkasten.

Das Modell ist ab Werk mit einem Decoder fir DCC und MM Betriebssysteme ausgestattet. Bitte benutzen Sie fiir den Betrieb
konventionelle Gleichstrom Fahrregler (bis 12 V Nennspannung) oder ein entsprechendes Digitalsystem (Gleisspannung

4...16V).

(GB) The model is very sensitive with its attached individual parts that are as to scale as possible and the delicate control unit.
Please remove the model carefully from the packaging, use the foil strip to this end, and do not grasp the model with your
fingers on the control unit. When unpacking and packing, be careful not to damage the details attached to the boiler and cab
with the foil strip or your fingers. For rerailing, including engaging it, please use the surfaces of the water boxes.

The model is equipped in the factory with a decoder for DCC and MM operating systems. Please use conventional DC current
regulators (up to 12 V nominal voltage) or a corresponding digital system (track voltage 14 ... 16 V) for the operation of the set.

(FR) Avec des pieces détachées montées qui respectent le plus possible I'échelle et la commande filigrane, ce modéle est
trés sensible. Retirez donc le modéle de 'emballage avec précaution., utilisez pour cela la bande de film et ne touchez pas
le modéle a la commande avec les doigts. Lors de 'emballage et du déballage, veillez a ne pas endommager les détails
apposés sur la chaudiére et la cabine du conducteur avec la bande de film ou les doigts. Pour enrailler ou saisir le modéle,
utilisez les surfaces du réservoir a eau.

Le modeéle est équipé d’'un décodeur pour systémes d’exploitation DCC et MM a I'usine. Pour I'exploitation, utilisez des régu-
lateurs a courant continu conventionnels (jusqu’a une tension nominale de 12 V) ou un systéme numérique correspondant
(tension de rail 14...16V).

(CZ) Jednotlivé dily modelu byly vyrobené s maximalini presnosti dle méfitka a model ma jemné Fizeni, proto je velmi citlivy.
Model vyjméte opatrné z obalu, pouzijte k tomu pasy folie a nedotykejte se prsty fizeni modelu. PFi vybalovani a zabalovani
dbejte prosim na to, abyste pasem folie nebo prsty neposkodili detaily pfipevnéné na kotli a budce strojviidce. K nasazeni
na koleje a dal$i manipulaci vyuzijte prosim plochu nadrze na vodu.

Model je z vyroby vybaven dekodérem pro fidici systémy DCC a MM. Pro provoz prosim pouzivejte konvenéni stejnosmérné
ovladace (do 12 V jmenovitého napéti) nebo vhodny digitalni systém (stejnosmérné napéti 14 ... 16V).

(PL) Model wraz z jego poszczegdlnymi czesciami, mozliwie odpowiadajacymi skali obiektow rzeczywistych, oraz fi-
ligranowym sterownikiem jest bardzo wrazliwy. Model nalezy ostroznie wyja¢ z opakowania, uzywajac do tego celu paska
foliowego i nie dotykajac palcami sterownika. Przy odpakowywaniu i pakowaniu nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ paskiem
foliowym lub palcami detali znajdujgcych sie na kotle i budce maszynisty. Stawiajagc model na szynach lub dotykajac go w
innym celu, nalezy uzywa¢ powierzchni zbiornikéw wodnych.

Model zostat przez producenta wyposazony w dekoder do systeméw DCC i MM. Do eksploatacji nalezy uzywaé konwencjo-
nalnych regulatoréw jazdy pradu statego (napiecie znamionowe do 12 V) oraz odpowiedniego systemu cyfrowego (napiecia
state 14 ... 16V).

www.tillig.com * www.facebook.com/tilligbahn
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DAS MODELL « THE MODEL » LE MODELE « MODEL

(DE) Das Modell ist eine maRstabliche Nachbildung mit fir die jeweilige Bahnverwaltung authentischer Farbgebung und
Beschriftung. Das Modell wird auf allen 3 Achsen angetrieben. Die Stromabnahme erfolgt von allen Radern. Auf Haftreifen
wurden zur Verbesserung der Stromabnahme verzichtet. Beidseitig sind die Kupplungen in Aufnahmen nach NEM 355
befestigt, die in einer Kurzkupplungskulisse gefiihrt werden. Das Modell verfligt (iber einen automatischen Lichtwechsel an
beiden Seiten. Die Beleuchtung ist je nach Epoche als Zwei- oder Dreispitzenlicht ausgefiihrt.

Das Modell ist ab Werk mit einem Decoder ausgestattet. Die CV Werte und Eigenschaften entnehmen Sie bitte der angefiig-
ten CV Tabelle. Die werkseitig eingestellte Adresse ist 3. Mit diesem Decoder kann das Modell aber auch mit Gleichstrom-
trafos bis 12 V Betriebsspannung (Nennwert) und dem TFi (Art.-Nr. 08131) mit Impulsbreitenregelung auf analogen Anlagen
eingesetzt werden. Die Einstellungen des Digitalbetriebes werden im Gleichstrombetrieb tibernommen.

Die Hochstgeschwindigkeit ist im konventionellen Betrieb nicht auf Vorbildwert nach NEM beschrankt. Er kann aber durch
Einstellung der CV 105 auf den Wert 80 auf eine H6chstgeschwindigkeit von ca. 65 km/h im Analogbetrieb begrenzt werden.
Allerdings wird dann der Einsatz eines TFi zur Regelung zu einem ruckweisen Fahrverhalten im niedrigen Geschwindig-
keitsbereich fiihren.

(GB) The model is a to-scale reproduction with authentic colouring and markings for the respective railway administration.
The model is driven on all 3 axles. The current is drawn from all the wheels. The use of traction tyres has been waived to
improve the drawing of current. On both sides the couplings are attached in adapter bushings according to NEM 355 which
are guided into a close coupling system. The model has automatic light changing on both sides. The lighting is designed
as a double or triple headlight depending on the epoch.

The model is equipped in the factory with a decoder. The CV values and properties can be found in the attached CV table.
The factory-set address is 3.

However, the model can also be used with DC transformers up to 12 V operating voltage (nominal value) using this
decoder and the TFi (code 08131) can be used with pulse width regulation on analogue systems. The digital operation
settings are performed in the DC mode. In conventional operation, the maximum speed is not limited to the NEM model
value. However, it can be limited to a maximum speed of approx. 65 kph in the analogue mode by setting the CV 105 to
the value of 80. However, the use of a TFi for the control will lead to jerky handling in the low speed range.

(FR) Le modéle est une reproduction a I'échelle avec la couleur et les inscriptions authentiques pour I'administration ferro-
viaire respective. Les 3 essieux du modele sont moteurs. Le courant est absorbé par toutes les roues. Il est renoncé a des
bandages d’adhérence pour améliorer la prise du courant. Des deux cotés, les attelages sont fixés dans les logements
selon NEM 355 qui sont menés dans une coulisse d’attelage court. Le modéle dispose d’'un changement de lumiére auto-
matique aux deux cotés. Selon I'époque, I'éclairage est exécuté en deux ou trois feux avant.

Le modeéle est équipé d’un décodeur a l'usine. Les valeurs et les propriétés des CV figurent dans le tableau de CV joint.
L'adresse paramétrée a I'usine est 3. Ce décodeur permet d’utiliser le modele également avec des transformateurs a
courant continu jusqu’a une tension de service de 12 V (valeur nominale) et avec le TFi (réf. 08131) avec régulation par
largeurs d'impulsions sur des installations analogiques. Les réglages du mode numérique sont appliqués en mode courant
continu. La vitesse maximale en mode conventionnel n’est pas limitée a la valeur exemple selon NEM. Mais elle peut étre
limitée par le réglage de la CV 105 a la valeur 80 sur une vitesse maximale d’env. 65 km/h en mode analogique. Toutefois,
I'utilisation d’'un TFi pour régler se traduit par un comportement de marche par a-coups dans la plage de vitesse basse.

(CZ) Model je méfitkova replika s autentickymi barvami a popisy pro pfislu§nou Zelezni¢ni spravu. Model ma hnané vsech-
ny 3 napravy. Odbér proudu probiha pres v§echna kola. Bandaze hnacich kol nebyly pouzity kvili zlepSeni odbéru proudu.
Oboustranné jsou pfipevnéna spfahla v uchycenich podle NEM 355, ktera jsou vedena v kulise kratkého sprahla. Model
ma automatickou zménu svétel na obou stranach. Osvétleni je podle epochy provedeno jako dvoubodové nebo tfibodové
Celni svétlo.

Model je z vyroby vybaven dekodérem. Hodnoty CV a vlastnosti jsou uvedeny v pfipojené tabulce CV. Tovarné nastavena
adresa je 3. S timto dekodérem Ize model pouzit také se stejnosmérnymi trafy do 12 V provozniho napéti (jmenovita
hodnota) a s TFi (Cislo artiklu 08131) impulzni regulaci na analogovych zafizenich. Nastaveni digitalniho rezimu jsou pre-
vzata do stejnosmérného rezimu. NejvysSi rychlost neni v konvenénim rezimu omezena na hodnotu pfedlohy podle NEM.
Nastavenim CV 105 na hodnotu 80 vSak Ize maximalni rychlost omezit na cca 65 km/hod. v analogovém rezimu. Pouziti
TFi k regulaci pak ovSem povede k trhavé jizdé pfi nizsich rychlostech.

(PL) Model to odpowiednia do skali kopia o autentycznych dla danego rejonu administracji kolejowej kolorach i napisach.
Model napedzany jest na wszystkich 3 osiach. Pobér pradu nastepuje na wszystkich kotach. Dla lepszego poboru pradu
zrezygnowano z opon przyczepnych. Po obu stronach sprzegi zamocowane sg w uchwytach zgodnych z NEM 355, pro-
wadzonych w kulisie krétkiego sprzegu. Model wyposazony jest w automatyczng zmiane $wiatet po obu stronach. Oswie-
tlenie wykonane jest zaleznie od epoki jako $wiatto przednie o dwdch lub trzech reflektorach.

Model zostat przez producenta wyposazony w dekoder. Wartosci CV i wiasciwosci znalez¢ mozna w zataczonej tabeli.
Adres ustawiony fabrycznie to 3. Z tym dekoderem model mozna réwniez wykorzystywac na instalacjach analogowych
z transformatorem pradu statego i napieciem roboczym do 12 V (warto$¢ znamionowa) oraz TFi (nr art. 08131) z regu-
lacjg szerokosci impulsu. Ustawienia trybu cyfrowego zapisywane sg podczas eksploatacji pod pradem statym. Predko$¢
maksymalna w eksploatacji konwencjonalnej nie jest ograniczona do wartosci wzorcowej wedtug NEM. Poprzez ustawie-
nie wielkosci CV 105 na warto$¢ 80 mozna ograniczy¢ predko$é maksymalng modelu do ok. 65 km/h w trybie analogowym.
Jednak wtedy zastosowanie TFi do regulacji doprowadzi do jazdy skokowej w niskim zakresie predkosci.
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‘EZNAM NAHRADNICH DILU « CZESCI ZAMIENN_

(CZ) Popis (PL) Nazwa ﬁ:m% | Réf.

Art.-C./Nrart.
1 Viko parniho kotle Pokrywa kotpaka parowego 208651
2 Sipky Gwizdawka 305798
3 Kotel, kompl. Kociot, kpl. 204886
4 Kabina strojvedouciho, kompl. Budka maszynisty, kpl. 204893
5 Dymnicni dvefe, komplet Drzwi dymnicy, kpl. 204872
6 Zapustny Sroub 1,7x5 Sruba z tbem 1,7x5 393401
7 Uchyceni motoru Obejma silnika 305755
8 Drzak pravitek, lak. Prowadnica $lizgowa, lak. 208649
9 Stupatko, prava Schodek, prawy 306057
10 Stupatko, leva Schodek, lewy 306056
11 Klikovy €ep Czop korbowy 340061
12 Spojovaci ty¢ sprahla, pravy Drazek sprzegajacy, prawy 330172
13 Spojovaci ty¢ sprahla, levy Drazek sprzegajacy, lewy 330173
14 Zapustny Sroub 1,7x4 Sruba z tbem 1,7x4 393402
15 Spiralova pruzina Spiralna sprezyna naciskowa 393382
16 Naraznik, plochy Zderzak, ptaski 204622
17 Naraznik, vypoukly Zderzak, barytkowaty 204623
18 Lucerna plyn Latarnia gazowa 303681
19 Vlozka osvétleni DR Zastosowanie $wiatta DR 303687
20 Oj sprahla Dyszel sprzegu 306049
21 Hnaci dvojkoli Zestaw kotowy napedowy 204709
22 Kola Zestaw kotowy dowigzany 204708
23 Brzdové celisti, pravy Szczeki hamulcowe, prawy 306052
24 Brzdové Celisti, levy Szczeki hamulcowe, lewy 306053
25 Rozvod, pravy Uktad stawidta i wigzaréw, prawy 204868
26 Rozvod, levy Uktad stawidta i wigzaréw, lewy 204869
27 Opérna deska Plyta podstawy 306048
28 Parni valce, par Para cylindrow 204894
29 Hak sprahla Hak cieglowy 330049
30 Hlava spojky Gtéwka sprzegu 300672
Madlo (bez zobrazeni) Porecz (bez rys.) 204895
Prislusenstvi (bez zobrazeni) Czesci dodatkowe (bez rys.) 204705

(CZ) POZOR! Provozni ¢islo lokomotivy u tohoto artiklu se mdze zménit podle okolnosti nové vyroby. Nahradni
dily jsou k dispozici k tomuto kat. &islu, které je pravé ve vyrobé&. Nahradni dily Ke star§im typlm jsou pouze do té

doby, dokud vystaci skladové zasoby.

A\

numerami czgsci sg dostepne tylko do wyczerpania zapasu.

(PL) UWAGA! Numery czesci lokomotywy moga sie zmienia¢ wraz z nowa produkcjg modelu. Czesci zamienne
dla danego numeru artykutu za kazdym razem majg numery przyjete z produkcji. Cze$ci zamienne ze starymi
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[ERSATZTEILLISTE_:_SPARE PARTS LIST-_LISTE DES PIECES DE RECHANGE

"
_d

(DE) Bezeichnung (GB) Description (FR) Description ft\:mb:;, | Réf.

Art.€./Nrart.
1 Dampfdomdeckel Steam dome cover Doéme a vapeur 208651
2 Pfeife Pipe Sifflet 305798
3 Kessel, vollst. Boiler, complete Chaudiére, complete 204886
4 Fihrerhaus, vollst. Cab, complete Cabine du conducteur, compléte 204893
5 Rauchkammertiir, vollst. | Smoke box door, complete Porte de boite de fumée, compléte 204872
6 Senkschraube 1,7x5 Countersunk screw 1,7x5 Vis a téte conique 1,7x5 393401
7 Motorklammer Motor clamp Pince moteur 305755
8 Gleitbahntrager, lack. Guide yoke, varnish. Support de glissiére, lagué 208649
9 Tritt, re. Tread, right Marche, droite 306057
10 Tritt, li. Tread, left Marche, gauche 306056
11 Kurbelzapfen Crankshafts Maneton de manivelle 340061
12 Kuppelstange, re. Coupling rod, right Barre de traction, droite 330172
13 Kuppelstange, |i. Coupling rod, left Barre de traction, gauche 330173
14 Senkschraube, 1,7x4 Countersunk screw 1,7x4 Vis a téte conique 1,7x4 393402
15 Spiraldruckfeder Spiral compression spring Ressort de pression en spirale 393382
16 Puffer, flach Buffer, flat Tampon, plat 204622
17 Puffer, ballig Buffer, spherical Tampon, en forme de balle 204623
18 Laterne Gas Lantern gas Lanterne gaz 303681
19 Lichteinsatz DR Light insert DR Elément lumiére (DR) 303687
20 Kupplungsdeichsel Coupler drawbar Barre d’attelage 306049
21 Treibradsatz Driving wheel set Essieu moteur 204709
22 Kuppelradsatz Coupled wheel set Essieu couplé 204708
23 Bremsbacken, re. Brake shoe, right Segment de frein, droite 306052
24 Bremsbacken, li. Brake shoe, left Segment de frein, gauche 306053
25 Steuerung, re. Control system, right Commande, droite 204868
26 Steuerung, li. Control system, left Commande, gauche 204869
27 Bodenplatte Base plate Plaque de sol 306048
28 Zylinderpaar Cylinder pair Paire de cylindres 204894
29 Kuppelhaken Clutch hook Crochet d’attelage 330049
30 Kupplungskopf Coupling head Téte d’attelage 300672
Griffstangen (0.Abb.) Handle bars (without illustr.) Barre de maintien (sans illustr.) 204895
Zurustteile (0.Abb.) Accessory parts (without illustr.) Pieces d’équipement (sans illustr.) 204705

é (DE) ACHTUNG! Die Lok-Betriebsnummern der Artikel wechseln unter Umstanden bei Neuproduktion. Ersatzteile
zu den Art.-Nr. tragen die jeweils in der Produktion befindlichen Betriebsnummern. Ersatzteile mit &lteren Betriebs-
nummern nur solange Vorrat reicht.

(GB) PLEASE NOTE! The locomotive operating numbers of the articles can potentially change in the event of new
production runs. Spare parts for the article number bear the operating numbers that are respectively in production.
Spare parts with older operating numbers are only available while stocks last.

é (FR) ATTENTION! Les numéros d’exploitation de locomotives des articles changent parfois lors d’'une nouvelle
production. Les piéces de rechange relatives au n° art. portent respectivement les numéros d’exploitation se
trouvant en production. Pieces de rechange avec des numéros d’exploitation plus anciens jusqu’a rupture du stock.
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DIGITALISIERUNG « DIGITALISATION « NUMERISATION * DIGITALIZACE « DIGITALIZACJA

(DE) Das Modell ist werkseitig mit einem Decoder ausgestattet. Die BR 89 ist damit fiir analogen und digitalen Betrieb geeignet. Fir
den vorbildgerechten Einsatz und die Nutzung aller Zusatzfunktionen empfehlen wir die Verwendung eines DCC Digitalsystems. Die
eingestellte Adresse ist die 3.

Das Modell verfiigt Giber eine mit der Fahrtrichtung wechselnde Stirnbeleuchtung, sowie lber ein Rangierlicht, welches mit dem Ran-
giergang (halbieren der Geschwindigkeit) tiber die Funktionstaste f3 geschaltet wird.

Mit der Funktionstaste f4 kann die Anfahr-, Bremsverzdgerung geschaltet werden.

Mit der Funktionstaste f5 wird der Rangiergang ohne Lichtfunktion aktiviert.

Die Zuordnung der Schaltaufgaben wie Beleuchtung, Rangiergang und schaltbare Anfahr-, Bremsverzégerung kann den Funktions-
tasten f0 - f12 der Digitalzentrale frei zugeordnet werden (Function mapping).

Die Einstellung der Motorkennlinie erfolgt Giber die minimale, mittlere und maximale Geschwindigkeit.Die Lastregelung kann durch
Regelparameter angepasst werden.

Inbetriebnahme des Decoders
Am Steuergerat die Adresse 3 eingeben. Der Decoder fahrt voreingestellt mit 28 Fahrstufen.

Funktionsausgédnge im Analogbetrieb
Es ist moglich, den Decoder so einzustellen, dass im Analogbetrieb die Spitzenbeleuchtung ausgeschaltet ist. Dazu muss zuvor mit
einer Digitalzentrale die CV 13 auf 0 programmiert werden.

Programmierung der Funktionen

Die Funktionen des Decoders richten Sie iber die CV-Programmierung ein. Sédmtliche Einstellméglichkeiten finden Sie unter Konfi-
guration des Decoders.

Im Digitalbetrieb sind alle Funktionen verfligbar und Uber Funktionstasten separat steuerbar (vgl. Abschnitt Funktionstastenbele-
gung). Im DCC-Betrieb beherrscht der Decoder die Fahrstufenmodi 14, 28 und 128 Fahrstufen. Die Lastregelung sorgt fiir seiden-
weichen und leisen Fahrbetrieb.

Digitale Zusatzfunktionen

Spitzenbeleuchtung: (f0)

Spitzenlicht (weil) wechselt automatisch mit der Fahrtrichtung.

Rangierbeleuchtung und Rangiergang: (f3 oder f5)

Bei aktiviertem Rangierbetrieb mit F3 halbiert das Fahrzeug die Geschwindigkeit und schaltet die Rangierbeleuchtung ein (jeweils
eine LED rechts vorne und hinten).

Bei aktiviertem Rangierbetrieb mit F5 halbiert das Fahrzeug die Geschwindigkeit ohne Rangierlicht.

Anfahr- und Bremsbeschleunigung: (f4)

Eingestellte Anfahr- und Bremsbeschleunigung wird nicht benutzt

(Funktionstasten F1 und F2 sind nicht belegt)

Konfiguration des Decoders
Die Konfiguration des Decoders erfolgt Uber die Konfigurationsvariablen (CVs). Bei DCC ist die Hauptgleisprogrammierung (POM)
ebenfalls mdéglich (Vorgehensweise siehe www.uhlenbrock.de).

Programmierung mit DCC-Zentralen

Von der Zentrale aus kénnen Sie die Konfigurationsvariablen (CVs) des Decoders programmieren.

Beachten Sie dazu den betreffenden Abschnitt in der Bedienungsanleitung lhrer Zentrale, in der die byteweise Programmierung der
CV beschrieben ist.

(GB) The model is equipped in the factory with a decoder. The BR 89 is thus suitable for analogue and digital operation. We recom-
mend the use of a DCC digital system for its prototypical application and the use of all the additional functions. The set address is 3.
The model has a front lighting that changes with the direction of travel, as well as a shunting light, which is switched on by means of
the function key f3 with the shunting gear (half the speed). A start and braking delay can be switch with the f4 function key.

The shunting mode without a light function is activated with the f5 function key. The assignment of the switching tasks such as lighting,
shunting mode and switchable starting and braking delay can be freely assigned to the function buttons f0-f12 of the digital controller
(function mapping). The motor characteristic curve is set by means of the minimum, medium and maximum speed.

The load regulation can be adjusted by means of control parameters.

Commissioning of the decoder
Enter the address 3 at the controller. The decoder is preset with 28 speed levels.

Function outputs in analogue mode
Itis possible to set the decoder so that the headlights are switched off in analogue mode. To do this, CV 13 must first be programmed
to 0 using a digital controller.

Programming of the functions
You set up the functions of the decoder by means of CV programming. Consult the configuration of the decoder section for all the
setting options.
In the digital mode all functions are available and can be separately controlled via function keys (see Function key assignment sec-
tion). In the DCC mode the decoder controls the speed level mode 14, 28 and 128 speed levels. The load regulation ensures silky
smooth and quiet running.
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Digital additional functions

Headlights: (f0)

Headlight (white) changes automatically with the direction of travel.

Shunting lighting (lights are on at the front and rear) and shunting mode: (f3 or f5)

If the shunting mode is activated with F3 the speed of the train is halved and the shunting lighting is switched on (one LED light at the
front and rear respectively).

If the shunting mode is activated with F5 the train halves its speed without the shunting light.

Starting and braking acceleration: (f4)

The starting and braking acceleration set is not used

(the function keys F1 and F2 are not assigned)

Configuration of the decoder
The decoder is configured using configuration variables (CVs). Using DCC Programming on the main (POM) is also possible (see
www.uhlenbrock.de for the procedure).

Programming with DCC controllers

You can programme configuration variables (CVs) of the decoder from the controller.

To this end please refer to the relevant section in the operating instructions of your controller, in which byte-wise programming of the
CV is described.

(FR) Le modele est équipé d’un décodeur a l'usine. Le BR 89 peut ainsi fonctionner en mode analogique ou numérique. Pour I'utilisa-
tion parfaite et le recours a toutes les fonctions supplémentaires, nous recommandons un systeme numérique DCC. L’adresse e-mail
dédiée est la 3. Le modeéle dispose d’un éclairage frontal changeant avec le sens de la marche ainsi que d’une lumiére de manceuvre
qui est commutée lors de la manceuvre (vitesse divisée par deux) via la touche de fonction f3. La touche de fonction f4 permet de com-
muter la temporisation de démarrage et de freinage. La touche de fonction f5 active I'opération de manceuvre sans fonction lumiére.
Les ordres de commutation tels qu’éclairage, manceuvre et temporisation de démarrage et de freinage commutable peuvent étre
librement affectés aux touches de fonction fO - f12 de la centrale numérique (Function mapping). Le réglage de la courbe caractéris-
tique s’effectue par les vitesses minimale, moyenne et maximale. Le réglage de charge peut étre adapté par paramétres de réglage.

Mise en service du décodeur
Saisir 'adresse 3 a la commande. Le décodeur fonctionne avec 28 niveaux de marche préréglés.

Sorties de fonction en mode analogique
Il est possible de régler le décodeur pour que I'éclairage avant soit hors-service en mode analogique. A cet effet, il faut programmer
la CV 13 sur 0 avec une centrale numérique.

Programmation des fonctions

Les fonctions du décodeur se reglent via la programmation des CV. L'ensemble des possibilités de réglage se trouvent dans la con-
figuration du décodeur.

En mode numérique, toutes les fonctions sont disponibles et peuvent étre commandées séparément par les touches de fonction (cf.
affectation des touches de fonction). En mode DCC, le décodeur maitrise les modes de niveau de marche 14, 28 et 128 niveaux de
marche. Le réglage de charge assure une marche douce et silencieuse.

Fonctions numériques supplémentaires

Eclairage frontal: (f0)

La lumiére frontale change automatiquement avec le sens de la marche

Eclairage de manceuvre et opération de manceuvre : (f3 ou f5)

En mode manceuvre activé avec F3, le véhicule diminue la vitesse de moitié et commute I'éclairage de manceuvre (resp. une LED a
droite devant et derriére).

En mode manceuvre activé avec F5, le véhicule diminue la vitesse de moitié sans éclairage de manceuvre.

Accélération de démarrage et de freinage: (f4)

L'accélération de démarrage et de freinage réglée n’est pas utilisée

(Les touches de fonction F1 et F2 ne sont pas affectées)

Configuration du décodeur
La configuration du décodeur s’effectue via les variables de configuration (CV). Avec le DCC, la programmation de la voie principale
(POM) est également possible (démarche voir www.uhlenbrock.de).

Programmation avec les centrales DCC
A partir de la centrale, il est possible de programmer les variables de configuration (CV) du décodeur. Consulter a cet effet la partie
concernée dans les instructions de service de la centrale dans laquelle la programmation octet par octet de la CV est décrite.

(CZ) Model je z vyroby vybaven dekodérem. BR 89 je tak vhodné pro analogovy a digitalni provoz. Pro pouzivani v souladu s pfedlo-
hou a vyuziti vSech pfidavnych funkci doporu€ujeme pouziti digitainiho systému DCC. Nastavend adresa je 3.

Model ma Celni osvétleni, které se méni se smérem jizdy, a posunovaci svétlo, které sepne pfi posunovacim rezimu (polovina rychlos-
ti) pomoci funkéni klavesy f3. Funkéni kldvesou f4 Ize sepnout zpozdéni rozjezdu, resp. brzdéni. Funkéni kldvesou f5 se aktivuje
posunovaci rezim bez sviceni. Spinaci funkce, napf. pro osvétleni, posunovaci rezim a spinatelné zpozdéni rozjezdu, resp. brzdéni,
Ize volné pfidélit funkénim klavesam fO — f12 digitalni centraly (Function mapping). Nastaveni charakteristiky motoru se provadi pres
minimalni, stfedni a maximalni rychlost. ZatéZovou regulaci Ize pfizplsobit prostfednictvim regulacnich parametra.
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WARTUNG * MAINTENANCE + NUMERISATION + UDRZBA » OBSLUGA | KONSERWACJA

(DE) Das Modell erreicht nach einer Einlaufzeit von ca. 20 Minuten in beide Fahrtrichtungen seine optimalen Fahreigenschaften. Ab
Werk ist das Modell ausreichend gefettet. Ein Nachfetten oder — 6len mit harz- und saurefreien Fett oder Ol ist erst nach ca. 100
Betriebsstunden zu empfehlen. Dazu geeignetes Fett ist unter Tillig Art.-Nr. 08973 erhaltlich. Die Reinigung der Radschleifer und
Radsatze zur Erhaltung der Kontaktgabe ist jedoch je nach Einsatz 6fters zu empfehlen. Dazu geeignete Reinigungsflissigkeit ist
unter Tillig Art.-Nr. 08977 erhaltlich.

Zur Wartung kann das Modell durch Ldsen der 2 Verschraubungen der Bodenplatte gedffnet werden. Damit werden die Zahnrader
zum Nachfetten und die Radschleifer zur Reinigung zuganglich. Von der Abnahme des Kessels und des Wasserkastens wird dringend
abgeraten! Die Montage des Oberteils wird ohne Vorrichtungen nicht sicher gelingen. Fiir Motorwechsel bitten wir das Modell in den
Tillig-Kundendienst einzuschicken.

(GB) The model achieves its optimum handling characteristics in both directions of travel after a running-in time of approx. 20
min. The model is sufficiently lubricated in the factory. Re - greasing or oiling with grease or oil that is free of resin or acid is only
recommended after approx. 100 operating hours. Suitable grease is available for this by ordering Tillig Art.-No. 08973. However,
the cleaning of the wheel contacts and wheel sets to maintain the contact is recommended frequently depending on the application.
Suitable cleaning liquid is available by ordering Tillig Art.-No. 08977.

The model can be opened for maintenance purposes by detaching the 2 screw connections of the base plate. This makes the gear
wheels accessible for re-greasing and the wheel contacts accessible for cleaning. We strongly advise against the removal of the
boiler and the water box! The assembly of the upper part will not certainly be successful without using additional equipment. For
engine changes, please return the model to the Tillig customer service team.

(FR) Aprés une période de rodage d’env. 20 minutes dans les deux sens de marche, le modéle atteint ses caractéristiques optima-
les de marche. Le modéle est suffisamment graissé a I'usine. Nous recommandons de regraisser ou rehuiler avec une graisse ou
une huile exempte de résine et d’acide aprés env. 100 heures de service. La graisse adaptée est disponible chez Tillig, réf.: 08973.
Cependant, nous recommandons de nettoyer les capteurs de roue et les essieux plus souvent et selon I'utilisation pour maintenir le
contact. Le liquide de nettoyage adapté est disponible chez Tillig, réf.: 08977.

Pour la maintenance, le modele peut étre ouvert en desserrant les 2 vissages de la plaque de sol. Cela permet I'accés aux roues
dentées pour le graissage et aux capteurs de roue pour le nettoyage. Il est absolument déconseillé de retirer la chaudiére et le ré-
servoir a eau. Le bon montage de la partie supérieure n’est pas garanti sans dispositifs. Pour remplacer le moteur, veuillez envoyer
le modéle au SAV Tillig.

(CZ) Model dosahne po dobé zabéhu zhruba 20 minut v obou jizdnich smérech své optimalini jizdni vlastnosti. Z vyroby je model
dostate¢né promazan. Dal$i mazani ¢i olejovani mazivem bez obsahu pryskyfic a kyselin se doporucuje po cca 100 provoznich ho-
dinach. Jako vhodné mazivo je k dostani vyrobek Tillig s artiklovym &islem 08973. Cigténi sbéradt a dvojkoli pro zachovani kontaktu
vSak doporucujeme provadét Casteji v zavislosti na pouzivani. Vhodnym tekutym ¢isti¢em je vyrobek Tillig s artiklovym &islem 08977.
K provadéni udrzby Ize model otevfit uvolnénim 2 Sroubovych spoju podlahové desky. Tim se zpfistupni ozubena kola k domazani
a kolové sbérace k ¢isténi. Durazné varujeme pied odejmutim kotle a nadrze na vodu! Montaz horniho dilu neni bezpe¢né provedi-
telna bez specialnich pfipravkui. Pro vyménu motoru model prosim za$lete do servisu Tillig.

(PL) Model po ok. 20 minutach docierania osigga optymalne wtasciwosci jezdne w obu kierunkach jazdy. Model zostat dostatecznie
nasmarowany przez producenta. Powtérne smarowanie lub oliwienie za pomocg wolnego od zywic i kwaséw smaru lub oleju zaleca
sie dopiero po ok. 100 godzinach eksploatacji. Odpowiedni do tego celu smar dostepny jest pod nr art. Tillig 08973. Czesciej jednak,
zaleznie od eksploatacji, zaleca sie, dla zachowania zestyku, czyszczenie $lizgaczy kotowych i zespotéw két. Odpowiedni do tego
celu ptyn czyszczacy dostepny jest pod nr art. Tillig 08977.

W celu konserwacji model mozna otworzy¢ odkrecajac 2 potaczenia srubowe na ptytce spodniej. Dostepne sg wtedy kota zgbate
do smarowania i $lizgacze kotowe do czyszczenia. Odradza sie usilnie zdejmowania kotta i zbiornika wodnego! Czesci gérnej nie
da sie zmontowaé w bezpieczny sposob bez odpowiednich przyrzadéw. W celu wymiany silnika prosimy o przestanie modelu do
serwisu firmy Tillig.

O 0 0 0

(DE) Gestédnge und Radsitze 6len
(GB) Lubricating rods and wheel sets ¢ (FR) Huiler la tringlerie et les essieux
(CZ) Tycovi a kola olejovat * (PL) Smarowanie wigzaréw i zestawow kotowych

Zprovoznéni dekodéru
Na fidicim pfistroji zadejte adresu 3. Dekodér pojede podle pfednastaveni s 28 jizdnimi stupni.

Funkéni vystupy v analogovém rezimu
Dekodér je mozné nastavit tak, aby bylo v analogovém rezimu vypnuto €elni osvétleni. K tomu je pfedtim nutné naprogramovat po-
moci digitalni centraly CV 13 na 0.

Programovani funkci

Funkce dekodéru se nastavuji pfes programovani CV. VeSkeré moznosti nastaveni naleznete pod popisem konfigurace dekodéru.

V digitalnim reZimu jsou k dispozici véechny funkce a Ize je oddélené Fidit pfes funkéni klavesy (srov. ¢ast Obsazeni funkénich klaves).
V rezimu DCC ovlada dekodér rychlostni mody 14, 28 a 128 rychlostnich stupritl. ZatéZova regulace zajisti plynulou a tichou jizdu.

Pridavné digitalni funkce

Celni osvétleni: (f0)

Celni svétlo (bilé) se méni automaticky se smérem jizdy.

Posunovaci osvétleni a posunovaci rezim: (f3 nebo f5)

PFi posunovacim rezimu aktivovaném pomoci F3 vozidlo snizi rychlost na polovinu a zapne posunovaci svétla (vzdy jedna LED vpravo
vpredu a vzadu).

PFi posunovacim rezimu aktivovaném pomoci F5 vozidlo snizi rychlost na polovinu bez posunovacich svétel.

Zrychleni rozjezdu a brzdéni: (f4)

Nastavené zrychleni rozjezdu a brzdéni neni pouzito.

(Funkeni klavesy F1 a F2 nejsou obsazeny)

Konfigurace dekodéru
Dekodér se konfiguruje prostfednictvim konfiguraénich proménnych (CV). Pfi DCC je rovnéz mozné programovani na hlavni koleji
(POM) (postup viz www.uhlenbrock.de).

Programovani s DCC centralami
Z centraly mUzete naprogramovat konfiguraéni proménné (CV) dekodéru. Dbejte prosim pfitom na pfislusnou ¢ast navodu k obsluze
Vasi centraly, v niz je popsano programovani CV podle byt.

(PL) Model zostat przez producenta wyposazony w dekoder. Dzigki temu model BR 89 jest odpowiedni zaréwno do trybu analogo-
wego, jak i cyfrowego. Dla zastosowan wzorcowych i mozliwosci korzystania z wszystkich funkcji dodatkowych zalecamy uzywanie
systemu cyfrowego DCC. Ustawiony adres to 3. Model jest wyposazony w o$wietlenie czotowe, zmieniajace si¢ z kierunkiem jazdy
oraz w $wiatto manewrowe, wigczane w biegu manewrowym (predko$¢ zmniejsza sie o potowe) za pomoca klawisza f3. Za pomoca
klawisza f4 mozna wiaczy¢ opdznienie dojezdzania i hamowania. Klawisz f5 aktywuje bieg manewrowy bez $wiatet. Zadania przetac-
zania, takie jak o$wietlenie, bieg manewrowy i przetagczane opo6znienie dojezdzania i hamowania mozna przyporzadkowac klawiszom
funkcyjnym fO - 12 centrali cyfrowej w dowolny sposéb (function mapping). Charakterystyke silnika ustawia sie za pomoca predkosci
minimalnej, $redniej i maksymalnej. Regulacje obciazenia mozna dopasowa¢ za pomoca parametréw regulacyjnych.

Uruchomienie dekodera
Wprowadzi¢ na sterowniku adres 3. W dekoderze ustawiono 28 stopni jazdy.

Biegi funkcyjne w trybie analogowym
Dekoder mozna ustawi¢ w taki sposob, aby w trybie analogowym os$wietlenie przednie byto wytaczone. W tym celu nalezy wczesniej,
za pomocg centrali cyfrowej, ustawi¢ CV 13 na 0.

Programowanie funkcji

Funkcje dekodera mozna ustawi¢ poprzez programowanie CV. Wszystkie mozliwosci ustawiania znalez¢ mozna w konfiguracji deko-
dera. W trybie cyfrowym dostepne sa wszystkie funkcje; mozna nimi sterowac¢ odrebnie za pomoca klawiszy funkcyjnych (por. akapit
o przyporzadkowaniu klawiszy funkcyjnych). W trybie DCC dekoder moze pracowac w trybach stopni jazdy 14, 28 i 128. Regulacja
obcigzenia sprawia, ze model jedzie jedwabiscie migkko i cicho.

Cyfrowe funkcje dodatkowe

Oswietlenie przednie: (f0)

Swiatlo przednie (biate) zmienia sie automatycznie wraz z kierunkiem jazdy.

Oswietlenie manewrowe i bieg manewrowy: (f3 lub f5)

W trybie manewrowym, aktywowanym klawiszem F3, predko$¢ pojazdu zmniejsza sig o potowe i wiacza sig os$wietlenie manewrowe
(jedna dioda LED po prawej z przodu i z tytu). W trybie manewrowym, aktywowanym klawiszem F5, predko$¢ pojazdu zmniejsza sie
o potowe, a o$wietlenie manewrowe jest wylaczone.

Przy$pieszenie ruszania i hamowania: (f4)

Ustawione przys$pieszenie ruszania i hamowania nie jest uzywane. (Klawisze funkcyjne F1 i F2 nie sg obtozone)

Konfiguracja dekodera
Dekoder konfigurowany jest za pomoca zmiennych konfiguracji (CV). W przypadku DCC mozliwe jest réwniez programowanie szyny
gtéwnej (POM) (sposob postepowania www.uhlenbrock.de).

Programowanie za pomoca central DCC
Z centrali mozna zaprogramowac¢ zmienne konfiguracji (CV) dekodera. Odpowiednie informacje znalez¢ mozna w dotyczacym tego
zagadnienia rozdziale instrukcji obstugi centrali, w ktérym opisano bajtowe programowanie CV.
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ZURUSTTEILE + ACCESSORY PARTS * PIECES D’EQUIPEMENT * PRISLUSENSTVI
CZESCI DODATKOWE

(DE) Dem Modell liegen zur weiteren Detaillierung Zuristteile fir die Pufferbohle bei. Diese kdnnen unter Bertick-
sichtigung der Verwendung des Modells als Vitrinen- oder Fahrmodell je nach Mindestradius und Einsatz angebaut
werden. Die Sicherung der Teile mit einem Tropfen Sekundenkleber ist ratsam.

(GB) The model is supplied with accessory parts for the buffer beam to provide additional detail. These can be instal-
led whilst taking account of the use of the model as a showcase or running model depending on the minimum radius
and type of use. It is advisable to secure the parts with a drop of instant adhesive.

(FR) Pour mettre en avant les détails, le modele comprend également des pieces d’équipement pour les traverses
porte-tampons. En tenant compte de I'utilisation du modéle, elles peuvent étre installées comme modéle de vitrine
ou pour fonctionner selon le rayon minimal ou I'utilisation. Il est recommandé d’assurer les piéces avec une goutte de
colle rapide.

(CZ) Model je mozné doplnit dal$imi prvky, které model pfiblizi své predloze. Lze doplnit vodici ty¢ pistnice, na ¢elnik
mezi narazniky Ize doplnit brzdové hadice a dalSi. Nékteré doplriky Ize doplnit pouze pro vystaveni do vitriny a nelze
s nimi provozovat model na nejmensich polomérech. K zajisténi dopliikd je vhodné pouZzit kapku vtefinového lepidla.

(PL) W celu poprawienia szczegdtowosci modelu dotaczone sg do niego czesci dodatkowe do samodzielnego zamon-
towania. Prosze wzig¢ pod uwage, ze mozna je montowa¢ do modeli kolekcjonerskich - do postawienia w gablocie
wystawowej. Czesci dodatkowe znacznie ograniczajg wykorzystywanie modelu na makiecie ze wzgledu na modelowe
sprzegi hakowe i ograniczenie promieni jazdy. Cze$ci mocowac przy uzyciu minimalnej kropelki kleju sekundowego.

(DE) Zuriistteile: Art.-Nr. « (GB) Accessory parts: Item no. * (FR) Piéces d’équipement: Réf.
(CZ) Prislusenstvi: Art.-¢ * (PL) Czesci dodatkowe: Nr art. 204705

(DE) Kuppelhaken (DE) Bremsschlauche
(GB) Coupling (GB) Brake hoses

(FR) Crochet d'attelage hook (FR) Tuyaux de frein

(CZ) Hak sprahla (CZ) Vzduchové hadice
(PL) Hak ciegtowy (PL) Przewody hamulcowe

(DE) Zuriistteile Griffstangen (schwarz): Art.-Nr. « (GB) Accessory parts pull handles (black): Item no.
(FR) Pieces d’équipement barres de maintien (noir): Réf. » (CZ) Prislusenstvi madlo (¢ernd): Art.-¢
(PL) Czesci dodatkowe Porecze (czarny): Nr art. 204871

(DE) Zuriistteile Griffstangen (griin): Art.-Nr. » (GB) Accessory parts pull handles (green): Item no.
(FR) Piéeces d’équipement barres de maintien (vert): Réf. « (CZ) Prislusenstvi madlo (zelena): Art.-¢

(PL) Czesci dodatkowe Porecze (zielony): Nr art. 204895
(DE) Steuerhebel E (DE) Griffstange; 4,5 mm . (DE) Kesselgriff 2
A (GB) Control lever (GB) Handle bar; 4,5 mm C (GB)Handle boiler 2

(FR) Barre de maintien; 4,5 mm
(CZ) Madlo; 4,5 mm
(PL) Porecz; 4,5 mm

(FR) Poignée chaudiére 2
(CZ) Madlo kotel 2
(PL) Uchwyt kociot 2

(FR) Levier de commande
(CZ) Ovladaci paka
(PL) Dzwignia sterujaca

E (DE) Griffstange (Ose)

(GB) Handle bar (Loop)
(FR) Barre de maintien (CEillet)
(CZ) Madlo (Ousko)
(PL) Porecz (Petla)

(DE) Lok, volist. mit abgezogenen Griffstangen. Griffstangen sind im Auslieferungszustand schon montiert.
(GB) Locomotive, complete with removed handles. Handle bars are already mounted in the delivered state.

(FR) Locomotive, compléte avec barres de maintien retirées. Les barres de maintien sont déja montées lors
de la livraison.

(CZ) Model lokomotivy je dodavan jiz s osazenymi dopliiky. Madla jsou jiz namontovany na dobirku.
(PL) Lokomotywa kompletna ze wszystkimi porgczami. Porecze na modelu sa zamontowane fabrycznie.




(DE) Tabelle der einzelnen CVs (Configuration Variables), (GB) Table of the individual CVs (Configuration Variables), (FR) Tableau des différentes CV
(configurations variables), (CZ) Tabulka jednotlivych CV (konfiguraéni proménné), (PL) Tabela poszczegélnych CV (Configuration Variables)

CV | {DE) Beschreibung (GB) Description (FR) Description (CZ) Popis (PL) Opis (DE) Wertehereich (DE} Wen ab
(GEB] Ramge of values | Wark
(FR) Flage de valeurs | (OB} Faciery
(CZ) Rozsah hodnet | default value
(PL) Zakres warodci | (FR) Valeur &
Tusine
(EZ) Tovami
hodniia
(PL) Wartodé
tabryczna
1| Lokadresse Locomotive addness) Adnesse oo Liakaini adresa Adres lokalry DS 1-127 7 Mt 1-80 3
2 | Minimake Geschindigket Kirimum Speed Vilesse minimals Minimain| rychicst Predkodt minimaina 153 1
3| Anfahrwerztgenng Starting delay cincuit Temparisation de démamage Zpaddéni romezdu Opdémienic dojerdzania 0-255 2
4 | Bremsverzagening Braking delay Temparsation de freinage Zpakdéni bredéni Opdénienic hamowania 0-255 2
8| Maximale Gescwindigiei Maximum speed Vitessa maximale Mazximaiini Predkods maksymaing 1-E3 24
{muss. grofer CV 2 sain) (must be greater than CV 2) (doit dtre supdneune & OV 2) (sl byt vets| nad OV 2) (s (el wighosza niz CV 2)
6| Mrtlere Gescrnvindighed (muss groBer Awverage speed (miust be greater Vitesse (don étre supéneure Sthednl rychlost (musd byt el Predkode Sredne (musi byt wigksza 163 12
CV 2, kleiner CV 5 22in) than CW 2, smaller than CV 5) a CV 2 el riféneurs 4 CV 5) ned OV 2, mendi ned CV 5) ni GV 2, a mniegsea nid CV 5)
T | Soltwareversion {Prozessor kann upgedalel werden) Saoltwane version Version de logicel Verze software Werspa cprogramowania Untersch.
8| Herstelerkennung Manufacheer identfication Identficalion du fabncant Cznaten| virobor Oznoczenie producenia verschicden -]
12 | Betriebsarien rodes Modes da fonchonme ment Prowoznl reimy Trybry pracy 0-28, 255 13
8 0=0 DC {Analcgbetnet Gleichsirom) aus o il D=0 DC (Analogue mode OC) aff Bit 0=0 DC {mode analkagiaque counant contiru) Bit D=0 DC (analogovy redim na stejnosmémy | Bit 0=0 DC (iryh analsgowy prad stahy)
Bit D=1 DC {Analegbetriab Cleichslrem) ein 1" it D=1 DG (analogue mode D) an nacti proud) VY P
Bt 2=0 Datenformal DCC sus -] Bit 2=0 Data format DG off Bit 0=0 DC (mode analogique coursnt conir) Bit 0=1 DC (analogavy redim na shejrosmémy | Bit 0=100 [iryb analogowy priyd staty)
B 2=1 Datenformat DCC ein 4 Bit 2=1 Data format DG on achf proud) ZAF whacaony
B 3=0 Datenformat Motorcla aus o Bit 2=0 Dats format Motoroi off Bit 2=0 farmal données DCC inact! Bat 2=0 format dat DCC WYP Bit 2=0 format danych DO wylgezony
Bl 3=1 Dalenlormat Molorcla ein a8 Bl 3=1 Data format Motoroia on Bit 2=1 formad données DCC actlf Bit 2=1 formal dat DCC ZAP Bit 2=1 format danych DCC wigcrony
B 4=0 Dalenformal Selectia aus Q Bill =0 Dt formal Sehectrix off Bit 3=0 farmat données Molorcks inactil Bit 3=0 formal dat Mclorola VYP Bit 3=0 format danych Molorola wylgczony
B 4=1 Dalenlormal Selectia ain 18 Bift 4=1 Dt formal Sehedriy on Bit 3=1 farmat données Molorcks actif Bit 3=1 formal dat Motorola ZAP Bit 3=1 format danych Malonoa wigczony
Bit £=0 farmat donnites Selecnx inactil Bit 4=0 formdél dat Selectrix VYP Bit £=1{ format danych Seleciin wymcrony
Bit £=1 forma données Selectrix actif Bit 4=1 fonmél dat Selectrix ZAP Bit £=1 format danych Seleciin wylgczony
13 | Funktonstasien im Analogbetrieb akfiviensn Fumnction cutputs in analogue mode Sortes g fonction en mode analogique Funkéni vystupy v analogowém redimu Blegi funkcyjne w tryble anakgoreym 0-255 1
Bt 0-7 -> F1 big FE; Bit = 0 Funiktion aus, Bit = 1 Funktion ein | B2t 07 -> F1 - F8 Bit Q-7 == F1 - FB Bit Q-7 ->F1- F& Bit 07 -> F1 - FB
Bat 0= 0 light off B2t 0 = 0 lumidre Seinle bit I = 0 svitlo wyp. Bit 0 = 0 Lasartio wi,
Bt 0= 1 light on Bit 0 = 1 lumidse allurnée bt O = 1 switio zap, bit 0 = 1 Swiatio wyt,
14 | Funktionstasien im Analogbelrieb akliiensn Agiieale funclion keys in analogue mode Actieer ks louches Tonclionneles en made Akfivace funkinich atibek v analogovém Biegi funkcyjne w trybie analogowym 0255 1
BA Dund Bit 4-7 = Found Fi bis F12Z; Bit = 0 Funition aus, | B30 and Bit 4-7 -> F) and F9l to F12; analcgrjue redima Bt Q-7 -=F1 - F&
B = 1 Funkbon en B9 = 0 funchon off. Bit = 1 function on BitQ-r > F1 - FB BtOabta-f-> Fla Fiad FI12; bt =0 funkce | Bit 0 =0 faatio wh,
Bit 0 = 0 lumidve dbeinbe VYF, bit =1 lunkce ZAFP Bit 0 = 1 fwiartio wyl.
Bit 0 = 1 lumidne allurnés
15 | Decoder Programmierschioss Decoder Programming lock Diécodeur vermou de programmaltion Pregramayy zémek dekodén Dekoder biokady programawania 0-258 1
18 | Decoder Programmierschioss indeaahl Decoder Programming lock Index numbser Diécodeur vermou de programmaltion indice Index programawihe zémio dekodin Dekoder biokady programawania indeks 0-258 1
17 | Lange Lokadnesse Long kecomotive addness Adresse ko langue Diauna kokdin acnesa Dugd adres lokainy 126-G05 2000
18| 17 = hoherwerliges Byle 17 = high order byle 17 = ochel supérieur 17 = vyBal byle 17 = bajl o wyzsze| warascl 162-231 128
1B = nledersanges Byle 18 = low onder byle 18 = ochel inféniaur 18 = ni2sd byte 18 = tafl o nizsze) wartoscl 0-255 208



Consesl Acresse (Doppeftrakion )
0= Consist Adresse 51 nichl akiry wenn
Bit 7 = 1 wird die Fahrinchiung u

mgekehrt
also gewinachie CADR + 128 = Fahrinchungsumiehr

Consist addness [doubse raction)
0 = Consisl pddress is not actve
kit 7 = 1 the direction of Iraved 8 reversed

Consist Adresse (Souble tractian)
0= Consist Adresse nesl pas actng
Siooiel 7 = 1, o 5205 de la marche esl irersse

SOURTAYY
aktivil, pokud BiLT = 1, obedtl se smés jizdy

Adres consist (Irakcia podwdmal
0= adnes comsst nie pest akhywny
pdy bt 7 = 1 odwiaca sie kennek jazdy

1-127

27 | Einsteliurgen Bremssigral (aulomansches Haien) Settings of brake sgnal (sutom. Slopping) Paraméires signal de fremage (amét aviomanque) | Nastaveni bredicine signaky (aulomaticke Ustawienia Sygnas) Ramawana D51 o
Bit 0= 1 - ABC rechie Schiens positiver 1 Bit 0=1-> ABC rail pasithe Bit = 1 > ABC rail de drofte plus posd zastaveni] nie warlodd automatycmie)
Bit 1 = 1 .=, ABG linke Schiene positiver 2 Bit 1=1 -= ABG lett rodl positee Bit 1 = 1 > ABC rail de gauche plus posiil B0 =1 -> ABC provvd kolej pozithmiis| Bit 0 = 1 > ABC prown s2yng pozyhyenic]
Bit 4 = 1 - DG md Faheirichiung enigegengesett 16 Bil 4 = 1 -= DC with cppose drechon Bit 4 = 1 -> DC avec 5en5 00 drochion opposé B 1= 1 -> ABG lovd kol pozitnmdjs) Bit 1 = 1 > ABC lewn SIyn pozytyanis
Bit & = 1 -> DG mid Fahetrichbung gleich 2 of travel Bit 5= 1 -» DC avec 5ans o8 direchion identiqus Bl d = 1 -» DC & opatnym smérem j2dy Bit & = 1 - DG przechsmie do kKienuni jazdy
Bil 5= 1 -> DC with the same direction Bl 5= 1 = DC s shodivym smarem [izdy Bit 5= 1 .= DC zpodnia Z kKerunklem |jazdy
of travel
28 | RailCom® Korfiguration RailCom® Configuration Configuration RailCom® Konfigurace RailCam® Kanfiguracia RailComd® 013 (ki
Bit 0 = 1 == Kanall gin 1 Bit 0= 1 -» channell on Bit =1 > canal 1 actif B0 =1 > kandl 1 ZAP Bit 0 = 1 = Kanall wigcrony
Bit 1 = 1 .= Kanal? gin 2 Bl D=1 -> channal2 on Bit 1 = 1 -> Canal 2 ctif B4 1= 1 -» kandl 2 ZAP Bit 1 = 1 - Kanal2 wigczony
Bit 7 = 1 -> RalCom Pius® gin 128 B T = 1 -> RailCom Plus® on Bt 7= 1 -= RadCom FlusD actl B T = 1 -= RadCom Flush ZAP Bit 7 = 1 - RadCom Flus® whytzony
29 | Konfguration nach DECC-Nam Configuration acconding 1o DCC stancand selon i nome DOC Konfgurace podle nomiy DCC Konfiguracia wg nomry DCC 063 14
Bit 0= MNormale Fahririchiung o Bil 0=0 Normel direclion of ravel Bit 0 = 0 = &ns de marche nommal Bitt 0=0 normidini smes jiedy Bil 0=0 wrykdy kieunek jazdy
Bit 0=1 Enlgegengesstzie Fahririchiung 1 Bil D=1 opposite direction ol ravel Bit D=1 direction opposé Bitt 0=1 opatny smér jidy Bil 0=1 preechwmy kisrunek jazdy
Bit 1= 14 Fahrstufen L] Bl 1=0 14 speed levels. Bt 1=0 14 rapporis Ba 1=0 14 jadnich stupid Bl 1=0 14 bamginw
Bit 1=1 28 Fahrshrfan Fa Bil 1=1 29 speed levels. Bit 1=1 28 rapporis Bat 1=1 28 pzdnich stupid Bil 1=1 8 b
Bit 2=0 MNur Digitalbetriet L] Bil 2=0 oniy digital opseration Bit 2=0 mode numerique uniguement Bit =0 pouze digitaini retim Bil 2=0 tylko tryb cyfrowy
Bit 2=1 Autcmeatische Analog-Digitalm- Bil 2=1 Avtomatic Analogue/digital Swilching Bit =1 comemustation sulomatigues Bit 2=1 automatické phepinani Bil 2=1 przedgozanes BUiomatyczne
schal 4 Bil 3=0 RailCom® swilched off ique analogovihaldagtalng retimu analogaweicybiows
Bit 3=0 RailCom ausgeschaltel " Bil 3=1 RailCom® swilched on Bit 3=0 RailCom®E désactiv Bitt 3=0 RaidComE P Bil 3=0 RailCom®
Bit 3=1 RailCom® eingeschaliel L Bit 4=0 speed levels via OV 2, 5 and 6 Bit 3=1 RalComE aclié Bit 3=1 RadComE ZAP Bil 3=1 RailCom® whytmane
Bit 4= Fanrstufen Ober GV 2, Sund & L Bit 451 use characienste curve from GV 67 — B4 | Bit 4=0 Rapports de vilesse via CV 2, S et & B 4=0 jizdnd stupnd ples CV 2, 50 6 Bit 4=0 bimgi ponad CV 2, 516
Bit =1 Kennkne sus GV 67T - 54 benutzen 16 Bit 500 short address (CV 1) Bt 4=1 wlibser i carnclinstique oe OV 6T — 84 Bt 4=1 poudli charaktensliky z CV 67 - 4 Bil 4=1 zososw) charpkberystyk, OV 67 - G4
Bit 5=0 Kurze Adresse {CV 1) o Bit 571 long address (CV 17/18) Bit 5=0 adressa courte (CV 1) Bit 5=0 loatkd adresa (CV 1) Bit 5=0 krétkl adres (V1)
Bit 5=1 Lange Adresss (CY 17/18) 2 Bit 5=1 adresss longue (CV 17HE) Bit 5=1 diouna adrea (CV 17/18) Bit =1 gugi adres (CV 17/18)
30 | Fehlerspeicher for Funktionsausgange. Mator und Emar memany for function cutputs. maotor and Joumnal d'emeur pour sories fonchion, mobeur ot Chybovh pamét pro funidni vystupy, motor @ | Pamige bigodw dia wiypst funkeyjmych, [ o
Temperataibervachung femperabae moni sursellance de la températune monifiorgvini teploty siiria | kontroli temperatury
1 = Fehier Frt-Ausgange, 2 = Fehier Molor, 4 = 1 = fault Fot. Oulputs, 2 = foull motor, 4 = 1 = grmeur sorbes o fonchions, 2= emeur motew, | 1 = chyba funkénich wysiupd, 2 = chyba 1 = bind wypst funkcyjnych, 2 = blad snika,
Temperataiberschaeng iemperahse exceeded 4 = depassemant lemparahse mioton, 4 = plekroten leplby 4 spezebroczane lemparaiuny
3 | 1. Zeiger OV 1w CV-Banka 1. GV pointers. for © banks. 1. indicateuwr CV pour bancs OV 1. Indikabor CV pro shoty OV 1. wakadnik CV dia bankodw CV 01,8 o
32 (2 Teiger CV for CV.-Banke 2. GV podntens for CV banks 2. Indicateur CV pour bancs 2. Indikitor C' pro slaty GV 2 wakndnik CV dla bankdw CV 0.1.3.4, 5 255
33 | Eindaches Funclion Mapping Simpée function mapping Bimple Funcian Mapping Jednaduché mapovan funkci Proste mapowanie funkcji 0255
- | Zuordnung der Fun 2u den Vs o e funchonal cutputs 1o the CVs Altnbution des. soes de foncton vers les CV Phitazeni funktnich kCV Prayporzgdicwanie wypse oo CV
48 | CV 33 Lichfunitionstaste (FO) bed \Vorwarisiaht ©V 33 Light lunclion key (FD) fior forwards motion CV 33 touche foncticnnalla amkere (FO) en marche | SV 33 funkéni Babitko csvetienl [FO) ph jizdé | CV 33 przycisk funkc) Swintla (FO) w jeddzie
CV 34 Lichtfunktionsaste [FO) bel Ribckwartsiaha €V 34 Light furiclicn key (FD) fo¢ backwards moben | &0t Vipfad o przodu 5
W 35 Funkmionstaste F1 W 35 Function key Fi CW 34 touche fonctionmeaBa lumbéne (FO) en marche | SV 34 funkini tiatitko osvetien] (FO) phl jlzdd | CV 34 preycisk funkcll Swiatla (FO) w jeddzie 10
C\' 36 Funktionstasle F2 £V 36 Function key F2 g wzad welpez a
CV' 37 Funkfionstaste F3 £V 37 Function key F3 CV 35 touche fonctionnsls F1 €V 35 furikEni tiakitka F1 CV 35 Klawisz funkeygy F1 i
C\ 38 FunkSionstaste F4 £V 38 Funcicn key CV 36 touche fonctionnels F2 GV 38 funkini tiakitka F2 CAF 36 Klawiss furkeyjry F2 &4
CV 38 Funktionstasle F5 €V 19 Function key F5 CV 37 touche foncticnnels F3 CV 37 funkini tatitko F3 C 37 ilawiss funkeyjy F2 128
CV 40 Funktionstasle F& €V 40 Funetion key F& CV 38 touche fonctionnela F4 CV 38 funkini tatitko F4 CA 38 Ilanwiss funkeyjy Fa ]
CV 41 Funktionstaste F7 CV 41 Function key FT CV 38 touche foncionnela F5 CV 38 funkini tatitko F5 CA 38 klanwisz funkeyjy FE ]
CW 42 Funktionstasle F8 CW 42 Funcion key F8 SV 40 louche foncicnnella F3 GV 40 furikini tatitko F& 40 Kawisz funkeyjry FE 1]
Cv 43 Funktionstasle F9 €V 43 Function key F8 SV a1 louche fonclicnnells F4 GV 41 furikini tatitko F7 G 41 klawise Tunkoyyy FT 1]
C 44 Funktionstasie F10 €WV 44 Function key F10 SV 42 louche lonclicnnalla FB GV 42 furikini tatitko F8 G 42 klawise Tunkoyyy FB 1]
CV 45 Funkbonstasle F11 V' 45 Funetion key F11 CV 43 touche fonctonnels F9 CV 43 funkini tatitko F9 CV 43 klawisz funkeyjry FB 0
V' 46 Funitionstasle F12 GV 4E Funchion key F12 CW a4 touche foncticnmela F10 SV 44 funkini tatitko F10 Cr 44 Kawisr funkeyry F10 o]
Balegung der einzednen Bits of the indrvidual Bils CW A% touche foncticnmnala F11 CW 4% funikini tatitko F11 Cr 46 kawisz funkcygry F11 o]
Bit 0 Lichlausgang vom 1 B0 0 Light sutput at the frat CV 48 touche fonctionnes F12 CV 46 furikini tatitka F12 CV 46 Klawisz unkeyy F12
Bit 1 Lichlausgang hinben H Bit 1 Light cutput af the resr Cocupation des octets indnidueis Phitazeni jednativych bl Preypisanis poazczegoinych b
Bit 2 Furikfiorsawsgang A1 4 Bit 2 Functional cutput A1 Bit O sata lumire avant B 0 by vystup vpledu Bit 0 wyjscie Swialia preedniego
Bit 3 Funkliorsausgang A2 8 Bif 3 Functional output A2 Bt 1 50re lumbre amine B 1 swbininy vishep vzadu Bit 1 wijscie swiatia
Bit 4 Funkliorsausgang A3 (SUSYLogik) 18 Bif 4 Functional sutput A3 [SUSLogic] Bit 2 gortie fonchion A1 Bl 2 wirstup furkos Al Bit 2 wyjicie funkcji A1
Bit 5 Furikliorsausgang A4 (SUSKLogk) az Biliqum#iSUSMﬂt] Bit 3 sorie fonchon A2 Bt 3 wystup funkee A2 Bit 3 wyjbcie funkcji A2
Bit & Rangiergang 64 Bil & Shunling mode Bifl 4 sarte Tonchon A3 (SLISKogique) Bl 4 wystup funkoe A3 (SUSLogika) Bit 4 wyjkcie funkcii A3 (SUSULogik)
Bit 7 Anfanr-Bremsverzogening 128 Bit 5 sortie fonction A4 (SLISHogique) Bt 5 wystup funkce A4 (SUSLogika) Bit 5 wyjscie funkcji A4 (SUSLLogik)

Bil 7 Start debay / brake delay

Bit & vibesse de manoeuwe

B4 & shupeh posuncvin
B4 T Zpodoén rozjezdwbrzdén]

Bit & manewicwe
Bit T opddrianie starty | hamowania




47 | Motoroda 1. tnnare Adresse (drekt nue mit Molomda mmmmmtmmmmﬂmfwmmim uniguement | Moloroda 1. temam| adresa (pmo poure 5 Motorola 1. Adres iinamy (bezpodrednio 0255 12
Programmicrveriahnen) programming procedun | ovec be processus de programmation Matorola) | metodou programovan Molceola) Tyfko dia obskug programdw Motonok)
48 | Motorola 2. ininane Adresse (nur mit Molonola Matarola 2nd trinary address (only with Maloela Moioroia 2° adresse lemaire (drecie unguement | Molorola 2 lemém| adresa (pime pouze s Modorola 3. Adres rinarmy (bezpodrednic 0-255 L]
Programmierveriaheen) PrOgramming procadune aved b processus de. programmation Matorola) | metodou programovant Malcroka) Tyl cia coskig programdw Motonok)
49 | Motoroda 3. tinare Adresse (nur mit Motorola Matorola 3nd trnary address (only with Molormda Moidorola 3° adresse temare (drecte unguement | Moloroda 3. temém| adresa (pfimo pouze 5 Motorola 3. Adres irinamy (bezpodrednic 0-255 []
Programmiervertabsen) DIOQEBMITInG procedure ) avec b processus de programmation Malorola) | metodou programovant Moloeola) Tyl dia obskugh progeamdw Molonok)
50 | Dacoder Konguration 1 Decoder Conlguration 1 Decodewr conliguration 1 Kenfigurace dekedér 1 Kenfiguracia dekoders 1 063 0
Bit 0=0 Motoreda 7. Adresss nichl benutmen o B D=0 Do not usa Moloreda 2™ address Bit 0=0 na pas whiliser Molorola 2° adresse Bit O=0 Moloroda 2. adresa napoulith Bl D=0 Maotorola 2. Nie uZywa| adnesu
Bit 0=1 Malorla 2. Adresse 1 Bif 0=1 Use Molorola 2nd address Bit D=1 uiliser Molonols 2. Adresse Bit D=1 Maolorola 2. adresa poulith Bit D=1 Moloreia 2. Uyj adresu
Bit 1=0 Malorola 3. Adresse nichl benutzen o it 1=0 Do ned use Motorols 3" address Bit D=0 ne pas utiliser Molorola 37 adresse Bit 1=0 Motorola 3. adresa nepoulith Bit 1=0 Motoroia 3. Nie utywaj adresu
Bit 1=1 Molormda 3. Adresse benutzen 2 B 1=1 Usa Moiorola 3rd addess Bit 1=1 ubliser Molomia 3. Admesse Bit 1=1 Moloroda 3. adresa poulit Bt 1=1 Moloeia 3. Udy] sdresu
Bit 2=0 Lichiausgarge nicht tauschan L B4 2=0 Do not axchange light Bit 2=0 nie pas inverser 1o Somes 0o lumsine Bit 2=0 nezméndng swlieing vistupy Bl 2=0 N zamieniag wyjst Swintia
Bit 2=1 Lichinusgarge touschen 4 B4 2=1 Exchange bght Bilt 2=1 inversar las sorbes o8 lumbdne Bit 2=1 ziména svieingch B 2=1 Zamien wyjbca Swaatin
Bit 3=0 Freguenz Licht, A1 und A2 = 156Hz [ Eat 3=0 Frequency of Light, A1 a. A2 =156HZ Bit 3=0 fréquence lumiére, A1 ot A2 = 156 Hz Bit 3=0 frekvence svétla, A1 a AZ = 156HZ Bl 3=0 Frefcwencis Swinta, A1 | A2 = 156HE
Bit 3=1 Fi Licht, A1 und A2 = 24KHZ B Edl 3=1 Frequency of Light, A1 a. A2 =s24KHZ Bit 3=1 fréquence lumigre, A1 ot A2 = JKHZ Bit 3=1 frekvence svétla, A1 a AZ = 24Hz Bl 3=1 Fredowencis Swiata, A1 | A2 = 24KHZ
Bit 4=0 SUI51 = S| L Ea 4= SUE| = SLISI Bit 4=0 5LI5] = SUS| Bit 4=0 SLIS] = SLUS| Bit 4=0 5LIS) = SUEI
Bit 4=1 SUSI = A4 Ausgabe Function 18 Bl 4=1 SUS| = ALA4 Output Function Bit 4=1 5USI = A3th4 sortie fonction Bit 4=1 SUSI = A4 wishupni funkos Bit 4=1 5USI = AAAL funkcja wyjdciowa
Mapping -Tabelk Mapping Tabls Tableau Mapping Tabulka mapavini Tabela mapowania
51 | Decoder Konfiguration 2 Decoder Configueaton 2 Décodeur confiquratcn 2 Konfgurace detod én 2 Kenligurac dekoders 2 0-135 3
Bil 0=0 Molciregelung aus Bit =0 Maotor conbrol off Bt D=0 réguiaton mobaur inacive Bit =0 reguiscs molons VP Bil 0= slevcranie inikiem wylgtzons
Bil 0=1 Malofregelung &n Bit 0=1 Melor contol on Bit 0=1 régulation mobeur actve Bit 0=1 regulace moloru ZAP Bil 0=1 sievowanie silnikiem
Bil 1=0 Malomegelung FID - Regler Bit 1=0 Mator contrel off PID - controler Bit 1=0 régulason mabeur régulateur FID Bit 1=0 reguiace moloru regulstarem PID Bil 1=0 sierowanie silnikiem PID - regulaior
Bit 1=1 Matomegeiung SX - Regier Bit 1=1 Mator control SX — contralier Bit 1=1 régulaton mobeur régulateur SX Bit 1=1 reguiace moloru regulaiorem SX Bit 1=1 stercwanie silnikiem 5X - regulator
Bit 2=0 keing dynamische Perodendauer der Matomegelung | Bit 2=0 no dynamic perod duration of the molor Bit 2=0 sucune durée dyniameque des périodes de | Bit 2=0 bez dynamické doty reguiatniho cyklu | Bit 2=0 beak dynamicznego oknesu
Bit 2=1 dynamische Periodendauer der Matcmegehing contral la réguiation molaiur miaton sterowania siinikiem
Bit 2=1 dynamic pencd duration of the malor contrel | Bit 2=1 durde dnamique des pérodes da la Bit 3=1 dynamicka doba regulaéning cyidu Bit 2=1 dyramczrry oTes sherncwans
régulation mateur miatan
53 | Pesiodendaver der Motomegelung in 100ps Schritten Period duration of the motor controller in 100ps steps Wpﬁwd&hmﬂmnﬂwwm ?gﬁawhﬂnhqﬁmwmm%w Okres sterowania sinikiem w krokach 100ps 0255 40
$ s
54 | Motcrmegelung P-Konstante des PID Reglers Mator control of P-constant of the PID confraller Feégulation molsur constante P du régulaieur PID | Regulace malors - konstanta P reguldons PID | Sterowanie sinkiem P - siala reguisiora PID 0255 100
55 | Motomegelung |-Konstante des PID Reglers Mailor cantrel of l-oonstant of the PID controler Régulation moteur constante | du réguiaiew PID | Reguiace molons — konstanta | reguidtons FID | Sterowanie sinddem | - stala reguisiora FID 0-255 a0
56 | Motoregelung D-Konstante des PID Reglers Malor canared of D-constant of the PID contraller Régulation molsur constanites O du régulateur PID | Regulace maloru - konstanla D reguidiors PID | Stenowanie sinkiem D - stata regulatons PID 0-255 a2
57 | Regier Offsat Controfier Offset Réguiateur Offsel Reguiitor ofsetu Reguiaicr offsel 0-255 [
58 | Messlicke 2ur EME-Messung in 100us Schiiten Measuremant gap for the EMF measurement in Intervalle pour la mesure EME par pas e 100 ps | Misto médeni EME ve stupnich po 100 ps Luka pomeancwa @i poimian pola 0-255 &
100ys sieps elekbiomagnetycznego w kiokach 100pus
59 | Roaset aul die W {auch Dber CVE maglich) Resel 1o ihe faciory setlings (also possible via CVE) | Reéinitiaisaton sur ks réglages de l'usine (possibie | Dbnoveni virobning nastaven| (e 142 pomoel | Resetowanis do ustawien labrycznyeh 04 0
1= OV 0 - 256, sowie CV257 - 512 (RalCom® Bank T) 1 =LV D - 256, s wel as CV257 - 512 (RailCom®  |égalemnent via CVE) CWE) (modifes riwnier preez CVE )
2 = OV 257 - 512 (RadCom Pus® Banken 5 & 8) Bank T) 1= OV 0 - 256, ef CV25T - 512 (RailCom® banc 7) |1 = CV 0 - 256, 8 CV257 - 512 (RailCom® slot | 1 = OV - 256 oraz CV2ST - 512 (RailCom®
3= CW 257 - 512 (erweitertes Function Mapping Banken 1& | 2 = CV 257 = 512 (RailCom Pus® Banks 5 & &) ¥ = CV 25T - 512 (RailCom Pus® bancs 5 & &) T Bank T)
2} 3= CV 25T = 512 (eatended function mapping of 3= CV 257 - 512 (Function Mapping approfondi 3= CV 25T - 512 (RailCom Phev® sloty S a §) | 2 = O 257 - 512 (RaiComPius® banki 55 6]
A4 = OV 257 - 512 (FWM-Modulation Funkionsausgangs banis 1 & 2) banc 1 & 2) 3= GV 26T - 812 (rozdifend funkee mapovand | 3 = OV 257 - 512 (rozszerzona funkcia
Banken 3 & 4) 4 = Oy 257 - 512 (FWM Medulation of function 4 = CV 25T - 512 (modulation WM sarties fonction| slotd 18 2) mapowania banki 1 & 2)
cutpuls of Banks 3 & 4) bancs 3 & 4) A = CV 257 - 512 (modulace PWM funktnich 4= OV 257 - 12 (modulacsa PW M wyjscia
virslupis kot 3 & 4) funkeji bariki 3 & 4
60 | Kurzschiussiberwacnuryg Mobar., Funkionsausgangs Sheet eircult monfianing of motor and lunction cuipuis,| Surdellance courl-crouit motew, somes fonclion | Monfioaowani Zitu na wystupu pro mosor, na | Konirola Zware wyjst sinka, wyjse funkeji, 0.7 7
Temparaluniberyaching PEIPEErARINE MIOREOING survaillonce de ln lempdrature furkEnich vysTUpBCh, Koniral iempersry wiaczons (nie zmianiat
Eingeschaket {nichl veranderm) Swilched an jdo nat change this) En marche {ra pas mociier] Mordorowani bapioty aktivid (nemeéfie)
61 | Konslante fur die Temperaturabschaltung Constants for the switching off of the lemperature Constante pour leatinclion lempérature Konstanini hodnota pro wypnuli tephoty Slave dla wybgcrenia lemperatury - 159
82 | Konstanie der Kurzschiussarkennung der FRL-Ausgangs Consiam of the shon cicult detecton of the Constante pour la ditection de couwrt-circult des Keonstantni hodnota pro deteke ot na Sinde dla MOZPOZTIBNGE TWVANCE WYL 23

[nicht werandam)

funchional cutputs (do not change &)

sorties fonciion (ne pas modier)

funkinich vistupech [nemédie]

furkcyimych (nie amieniad)

63 | Konstanie der Kurzschiussarkennung des Motorausgangs.

[rieht verandam)

Constant of the shor cincust detecton of the motor
cautput o MWIP

Consiante pour Ia detection de court-circuit de la

Konstantnl hodnota pro debeko Ziaty na

sarie maseur (ne pat medifier)

| Vystupu moton (nemédie)

Stale dla roOZpoInana IwWIrc wyrsoa sinika

 (rie Zmieniat}

120




Fage Regsber Page Register for the CV programming wih a Fage Onglet Powr la programmataon CV avec une | Stranka registn Repestr stron do programowana CV za 0-255 o
for die CV Programmesning mia gines Molorolazentrale Maborolo conimlier cantrale Motonola programovani CV 5 cenbriou Moborola pomoca cantral Motorod
Offset-Register C#iset register Fegisre affset Ciffselovy regisir REJeSIT Z PrResUnecam crasiomwose 0255 0
or die GV Progr. mit einer Molorolazenirale for the CV programming with a Motorola [pour la programmation C avec une centralks pro progeamovani CV & cenfralou Matorola niodnych dia programawania CV 7a pomocy
condroller Moloroda cenial Motonol
B8 | Geschwindigheitskormekiug vorwans Speed comection forwards Comection de la vilesse de manche avanl Koveloe rychlost vpled Kiorekta pegdkoda jrdy napreid 0-255 a
BT | Erweiterta Fahrstulenkenninie fur ce Fahrstulen 1 - 28 Extended speed level chanschensis cune for the Carachétistique approlondie de rapport pour les Rozéitend charakierstika plzdnich stuphl 1 - | Rozszerzona charakbenystyka bhegiw dia |Ewais 0-255 untersch,
- spoed levels 1-28 rappors 1 - 28 28 blagdw 1- 28
-
B35 | Geschwandigheitskornekiug ribdadnts Speed comection backwands Comection de la vilesse de manche anmiéne Kovekoe rychlost vead Forekla predkoda pedy welecr 0-255 0
B8 | Art des Function Mappings Type of functon mapging Type de Function Mapping Zplesob mapowani funlcl Sposil mapowania funkc -1 1
0= einfaches Funcion Mapping, 1 = erweiterbes Function 0 = simpie function mapping, 1 = exiended function | O = Function Mapping simpée, 1 = Funchon 0 = jednoduché mapovani funkcl 0 = proste mapowane funkcjl, 1=
Mapping mapping Mapping approlond 1 = rozdiens mapovani furkel PORSFErTane mapowanis funkch
97 | ABC Bremsen ABC braies Freins ABC Bredy ABC Hamulos ABC 0-255 -]
Spannungsdiierere 0r Diodensirecke ist ca, CV.Wer * The voRage diference for ihe dode pams is La giffarence de lension pour e apel de diode est | Rozdi napétl zapojenych diod &nl cca hodnota | REEnica napet o $eiezki Sody wimos ok,
LR F approdmately the CV value * 012V deny, la valeur OV ° 012V Cv-oazv Cv =0
98 | Geschwindigioei in der ABC Langsamfahesirecke Speed in the ABC low speed frack secion Witessn sur la vole de marnche lenie ARG Rychilast na pomalé trati ABC Srybkokdd na trashe powolne] ABC 0-265 kL
107 | Beleuchiung wome abschallen Switch on ihe hghting a1 the front Eteindre I'éclarage avant Wypnoul ceviitien] vpdedu WitBCZan e ofwietienia preecniege 0-a4 1}
108 | Belewchiung hinlen abschalien Switch on the ighting af the back Eteindre MNecarage amiéne Vypnoul ceviilien] veadu 'Witgczanie obwastienia tylnego 04 a
1048 | Blinkganerator, ZTusednung der Phase 1 2u den Ausgangan | Flashing generstor, assignmant of Génératewr cignotant, affectation de la phasa 1 Ganerdtor blikén, phtazeni fdze 1 kvishuplm | Genaralor migoey, prEyporzadhowanie tazy 7 o
Bit 0-2 -= A bis AZ; Bit = 0 Blinkphase 1 aus, Bit = 1 phase 1 1o the cutputs B2 0-2 - ALx BOries Bit 0-2 -» AD a2 AZ; b = 0 fdpe blani 1 VYR, | 1 do wyjsd
Blinkphass 1 ein AD o AZ; Bl = 0 Mash phase 2 off, bit = 1 Niash phasa| Bit 0-2 -~ AD 4 A2, Bt = 0 phase clignotant 1 it = 1 Taze bikan| ER 02 -> AD 0 AZ; BR = 0 faza migowa 1
2on nactive, Bit = 1 phass chgnatant 1 actie 1 Zap wytaczana 1, Bil = 1 laza migowa 1
wiyczona
110 Blinkgeneralor, Zuoednung der Phase 2 ru den Ausgangen | Flashing generator, assignment of Génératew clignotant. alfeciation de la phase 2 Generator blikani, plifazeni faze 2 k wshupom | Generalor migowy, prryporzadkowanie fazy o7 a
Bit 0-2 -~ AD bis AZ; Bit = 0 Blinkphase 2 aus. Bit =1 phase 2 o the outputs B4 0-2 - aux 5ortes Bit 0-2 -> Al ak AZ; bel = 0 fdze bikanl 2 VYP, | 2 dia wyhd
Blinkphase 2 ein Al ho AZ; BA = 0 Mash phase 2 off, bit = 1 flash phase| Bit 0-2 -~ AD & AZ ; Bt = 0 phase clignotant 2 it = 1 e bakan| B 0-2 -> Al do AZ; B = 0 faza migowa 2
2on nacive, Bit = 1 phase chgnotant 2 acte Py wylnczona, Bit = 1 faza migowa 1 winczona
191 | Blinkgensrator Einschalzeit in 100ms Schritten Flashing generasor switch on Bme in 100ms sleps. | Geénératew clignotant lemps de démarmaga par pas| Doba zapnull genaratoey blikan! ve stupnich po | C2as WCZenia generalons Migowega w 0255 5
de 100 ms. 100 ms krckach100ms
112 Blinkgeneralor Ausschallzeil in 100ms Schitten Flashing generator switch off ime in 100ms sleps Génératew dignotant lemps damdl par pas de 100 ?&?cvmﬂmmmmmmw ?le:mmmmuww 0-265 ]
ms ms rokisch 1 00mes.
113 Ausschallen der Funklionsausgange Al - A4 in Fahririchtung | Switching off of the funclion oulputs A1 - Adina Ayrél des sortees Tonclions A1 - Ad dans le sens de | Vypouli funktnich vystupl AT = &4 ve sménu | 'Widgceanie wyjst funkeyjnych AT - Adw oM 4
wonvirs foraard drection la marche awvant jdy vpled kigrunky jazdy naprzod
Bit 14 -> A1 - A4 Bit = D Ausgang sin, B2 = 1 Ausgang ous | B 14 -> A1 - Ad; Bit = 0 output on, B = 1 oulpul off | Bit 14 > AT - A4 Bl = 0 sorie actiee, B4 = 1 sortee Bt 14 -> A1 - A4 DIt = 0owypstup ZAR. BE =1 | BR 14 > A1 - A4; Bit = 0 wytboe wiaczone,
nacive wyslup VP B = 1 wyjscie wylgczone
114 | Ausschaten der Funktionsausgangs A1 & A2 in Switching off of the function culpuls A1 & AZina At des sormes fonctions A1 & AZ dans e sens da| Vypeutl funkinich visiupd A1 a8 A7 ve smbru | Wigezanie wyjst lunkeyinyeh A1 - Adw 031 2
FaRmrichaurg rlckwarts Backvard direction 18 MAFChE AITWETE Jizety wzad Khegunku jazdy waterz
Bit 1-4 -= Al - A4 Bil = D Ausgang en, B = 1 Ausgang aus | Bt 1-4 -> A1 - Ad; Bit = 0 culpul on, Bit = 1 outpul off | Bil 1-4 -= A1 - Ad; Bil = 0 some aclive, Ba = 1 soites Bit 1-4 -= A1 - Ad; bil = 0 wyslup ZAP, bit = 1 Eit 1-4 -> A1 - Ad; Bt = 0 wyjicie wisczone,
innctive wystup VYP B = 1 wyjhcie wylnczone
115 Einsteliung der Zughkategorie for LISSY Selting of the train category for LISSY Réglage de la catégaria de train pour LESSY Hastaveni kategarie viaku pro LISSY Usterwisnie kategorii pociggu dia LISSY 14 1
118 | Dirnmrung der Licht- und Funkliorsassginge A1 & A2 Dimening of the light and funchional outputs A1 & A2 | Variation des somies Jumiéne e fonction A1 & A2 | Zoumeni vistupd swiiel s funked A1 a A2 Sciamnienss wybt Swiatia | wyjsd 063 B3
= | D=aus, 63 = 100% O=off, 63 = 100% 0 = active, 63 = 100 % 0=\"YP, 63 = 100% furikcyirych A1 & A2
118 O=wylaczone, 63 = 100%
124 | Kupplungswiederholungen fur elekli. Kupplungen an Al & | Coupling repelitions for eleciric couplings al A1 & A2 | Répélilions couplage pour couplapes éleciriques | Opakovini spojeni elekinckych spiihel na A1 a| Powltrzenia sprregu dia sproegiw 0-255 a
A2 0=no coupling sur A1 & A2 AL elakirycznych przy A1 & A2
0=k Kuppung 0= aucun couplage O=2acng spfadeni O=brak spraggu
125 | Einschaitzed der Kupplung. Wart = 100ms Sitch-on time of the coupling, value ™ 100ms Temps de démarrage couplage. valeur " 100 ms | Doba zapnutl spdanla. hodnota = 100 ms Czas wiaczena sproRgu. wanost * 100ms 0-28% 10




126 | Haltezei der Kupplung. West * 100ms Shopping time of the coupling, value * 100ms Temps o it couplage, valeur = 100 ms Doba phidrdeni sphania, hodnota * 100 ms. Czas zatrzymania sprzggu. wanost = 100ms 0-25%5 10
127 | Pausenzeit der Kupplung, Werl * 100ms. Pause lime of the coupling, walue * 100ms Temps de pause du couplage, vakur * 100 ms Doba plerudeni spfahla, hodnota * 100 ms Czas przerwy sprzegu, wartodt * 100ms 0-255 10
128 | Halte- PWM Stopping of PWik Pause P Dbk FWM Zalrzymanie - FiWM 0-255 0
128 | Zuordnung der Ausgange A1 & AZ elekirische Kupplungen | Assignments of the oulpuls A1 and AZ alectric Affeciation des soeties A1 & A2 couplages Fivazeni vsiupd A1 a A2 elekiricigeh splanel | Przyporzadkowanie wyist A1 & A2 sprzegiw] 06 0
[O=keine Kuppl ) coupling (0= na coupling) électriques (0= aucun couplage) (O=Eadné spiateni]) elektinpcznych (O=brak spraggu)
Bit 1.2 == A1 & A2 Bit 1.2 .= A1 & A2 Bt 1.2 A1 & AZ Bit 1.2 .= A1 a A2 Bit 12 <= A1 & A2
130 wmwmmmaﬂ ‘Wert | Crynamic smoke genenaton conlrol &l A1 & A2 Value | Commande dynamique générateur de fumée sur | Dynamicki oviddani genenitoru koufie na Cymarnicona kontrola sberowania generalona 0-243 o
O=kein Rouchgeneraiometnet 0" D=rz smoke genermior mode 0 valeur A1 & AZ hodnotu A1 B AZ dymu przy wanosci A1 & A2
Bit 0=1 ;—m-ﬂumwmmwm 1 Bit 0=1 -> Al=smoke genemior mode, 1 0= pas de mode géndraiewr de fumée 07 D=hbez provazu genesalon koule 0 oy Nie pracuge 07
Bit 1=1 -» AZ= Bit 1=1 -> AZ=smoke maode 2 B 0=1 - A= mode géndratewr de flumée. 1 Bit 0=1 -> A1=provoz generdion koue, 1 Bit 0=1 -» Al=iryb generaioma dymu 1
Bit &-T = 1 .= Anfanrzeil = Wen * mrummu Bit 4-7 = 1 = stan-up time = value * 200ms 16-240 Bt 1=1 .= A2= mode genératewr de fumése 2 Bit 1=1 = AZ=provoz generalon koule, 2 Bit 1=1 = A2=iryh peneralona dymu 2
Bt 4-T = 1 - temps de demarmagpe = valeur * 200 | Bit 4-7 = 1 > doba rozbéhu = hodnola * 200 me{ Bit4-T = 1 -> pkres roznichu = wamost *
ms 16-240 16-240 200mes 16-240
131 | Dynamische Rauchg serung, Lastschaedio Drynamic smokos genemion control, load Sneshold Commande dynamique génémbeur de fumbe, seul | Dynamické oviddan] genendtory koufe. prah | Dymamicona kontrola sterowania generator 0-265 5
de charge zatizeni dyme, wartast progowa ebeigtenia
132 | Dynamische Rauchensraioransiauening, FAVM- Crynamiéc smoks gensrsicr contr, WM nomal Commande dynamique généralewr de fumbe, Crynamicki owidadan| genendton koufe, Cymamicana konioda shencwania genersiors 063 16
Romalbelrien oparation masde normal P M narmading redim FYWM dymm, PW - tryb nermalny
133 | Dynamische Rauchgenersioransteuening, FOVM-Lesariaul Crynamic smoks gensrsicr contrsl, WM idie Commande dynamique généraleur de fumse, Cynamicki gwidadan| genendtoru koufe. chod | Dynamicana kondroda slanrwania 063 2
[Stand) operaton {stalus) marches & vide PWM (Etal) napedzdne PWM (Slav) dyrn, PWM - bieg jalowy [stan)
134 | Dynamische Rauchgeneratoransteuenng, Anlahrzeil in Drynamic smoke generaior control. 18 ime in Commande dynamigue génsraneur de fumbe, Dynamicke oviddan] generdtoru koufe, doba | Dynarniczna konirola Shercwania generalons 0-255 ]
100ms Schiithen 100ms steps temps de démarrage par pas de 100 ms rozbéu v krocich po 100 ms dymu, oknes rozrechu w 100ms knokach
135 | Rangiertanga (automatische Ertkupplungstahrt), Fahrshude (0 | Shunting tange (sutomatic decoupling drive), speed | Tango de manauwre [marnche de Proces spajewin (automatickd razpojonanl), | Rangierango {sutcmatycena jazda 0285 o
= pLis) (0= offy aulomatique), rapport de vilesse (0 = off) Jizdni sbupe (0 = VYF) rozprzegajacal. bleg [0 = wyl.)
136 | Rangiertango, Andrickzedt T1 * 100ms Shunting tango, pressing fime T1 * 100ms Proces spajoviini, doba mapojovani T1 Rangiefango, cras dosuwania T1 * 100ms 0-265 10
Tangs de manoeuvwe, lemps davance T1 * 100 ms | 100 ms
137 | Rangieriango, Abrockzeit T2 * 100ms. Shunting lango, dsengagament time T2 * 100ms Proces spojpwini, doba roapoowand T2 Rangieriangon, c2as odsuwania T2 * 100ms 0-255 10
Tangs e manosuvwe, lemps & recel T1 " 100ms | 100 ms
138 Knﬂdtﬂ'lmﬂmnmﬁhﬂhﬂnml‘m Conslam braking distance in om, spesd treshod Dizlance de freinage conatante &n cm, vabsur sewl | Konatanini bradna draha v om, prahovd Slata droga hamowania w cm, warnosd 0-255 1]
Ersl oberhalt wird mil kor Bremsweg getrenmsl (0 = | Only above this kevel is braking performed with rappait de vilesse hadneta jizdniha stupné progawa stopni ezruchawych
s) constant braking distance (0 = off) Freinage ovec une distance de consiante | A nad nim $e bezdl 5 konstaning brzdnou Dopiem powyie) hamowanic odbysa 5ig 2o
@ bpu seulement au-tessus (0 = inachf) drdhou [0 = V¥F) staig drogn hamaowansa (0 = wylqczone]
138 | Konstanter Bremswseg in om. ersier Bremsweg Consiant braking distance in cm. first braking Distance de freinage constante en cm, premidre | Konstaninl brzdnd driha v om, preni brzdnd Stala droga hamowanio w om, plerasza 0-285 &0
distance distance de freinage drdha droga hamawania
140 | Konstanber Bremswag in cm, alemativer Bremsweg Consian braking distance in cm, alemative braking | Dislance de freinage constanba en cm, distance da | Konstanini brzdna draha v om, allemathni Stada droga hamowania w cm, alematywna 0-255 25
destance frednage ahematie bezina draha droga hamowania
141 | Konstanber Bremsweg in om, Mad geschwind, Vorbidiok in - | Conslan braking distance in om, max spesd of modell Dislance de fréinage condtanle en cm, vilesse Konstanini brzdné drha v em, maniméaind Glata deoga har ia w e, maksymal 0-255 1]
km'h locomative in kph max. Locomaolive exempls en kmh rychiost predkost lokamatywy weorcowe] w ki
Vaorova lokomoliva v km'hod,
142 | K Bremswey in om, Malstab 1.160, 1120, 1,67, Constant braking distance in om, scale 1,160, 1120, | Dislance de freinage constanle én cm, échelle Konstanini bredna draha v em, méfitka 1.160, | Slata droga hamowania w cm, skala 1,160, 0-255 120
132122 187,132, 122 1960 1120, 1T 138 132 A0, 18T, 1032 122 1120, 18T, 13 122
143 | Konstanter Bremsseg n om. Aktivienung durch: Whmmnmwm Distance de ireinage constante en om, acivation | Konstaninl brzdnad driha v om, aktivace: Stata droga hamowania w cm, akiywaci 015 Q
Bit 0 = 1 - Solfahrshule = 0 Bit 0 = 1 -> target speed = par Bit 0 = 1 - pastaveny jizdn shupeh = 0 przez
Bit 1 = 1 -> ASC Bremsen Bit 1 =1 .= ASC brakes B0 = 1 - rappor da vlesse de consigne = 0 Bit 1= 1 > brzdy ABC Bit0 = 1 -> bleg 2adary = 0
Bit 2 = 1 -> DC Bremsen Bit 2 = 1> DC brakes B 1= 1 - freins ABC Bit 2 = 1 > brzdy DC Bit1 = 1 -> hamawanie ABC
Bit 3 = 1 == DCC Bremssignal Bit3 =1 - DCC brake sgnal Bt 2 = 1> frains DG Bit 3 = 1 = bredovy signl DCC Bit 2 = 1 == hamawanie DG
Bt =1 & signal de freinage DCC Bit 3= 1 - sygral hamawania DCC
144 | Anfahreerzogenung 2 (als Ersate fur CV3) Start delay 2 (as replacemnent for CV3) Temporisation de démamage 2 (remplace CV3) Zpaddéné pliblifeni 2 (mista CV3) Opdénienie dojeddrania 2 (zamiast CVI) 0-265 12
145 Bremsverzogerung 2, (als Ersatz f0r CV4) Erake celay 2 (as replacement for Cv4) Temporisation de freinage 2. (remplace CV4) Zpodddng brzdini 2 (misto CV4) Opdinierie hamowansa 2. (zamas Cv4) 0-255 12
148 | Anfahroerzdgenng 3 (als Ersatz fir CV3) Siart deloy 3 (a5 replacemant for CW3) Temporisation de démamage 3 (remplace CW3) Zpa2déni phiblizen| 3 (misto CW3) Opdinienie dojeitana 3 (zamiast Cv3) 0-28% 4
147 | Bremsverzogerung 3, (als Ersatz for CV4) Brake delay 3 (a5 replacemant for CW4) Temporisation de freinage 3, (remplace CWd) Zpa2dénéd brzddni 3 (misto Cv4) Opdiznienie hamowania 3, (zamiasi Cv4) 0-25%5 4
148 | Funiktionstastennummimer fr ABY 2 (255=8us) Function key number for Starl and brake delay 2 (255| Numén iouchs fonclionnede pour ABY 2 {255 = | Cislo tunkéning Haitka pro ABY 2 (2555VYF) | Numer kiawisza funkeyjnego dia ABY 2 028 255
= o) Inactif) (255=wylgczone)




148 | Funktionstastennummer fr ABY 3 (285=aus) Function key number for Start and brake delay 3 (258] Numéro touche fonctionnede pour ABY 2 (2558 = | Clslo funkiniho Satitka pro ABY 3 (255=VYP) | Numar kiasisza funkcynego dia ASY 3 0-28 58
=off) inactf) (258=wylaczong)
150 | Zweile Dimmung dar Licht- und Funkiionsausginge A1 & A2 | Second of the light and functional aulputs | Deuxiéma varation des sorties lumiene et fonction | Druhé zoumeni vistupd swétel a funkel A1 a AZ| Drughe Sciemniarss wyjst swiatet | wyjst 0463 10
«| 0= aus, 63 = 100% Al & A2 D=oll, 63 = 100% Al & A2 63 = 100% 0 =P, 63 = 100% funkcyjnych A1 & A2 0 = wykacrone, 63 =
152 100%
158 | Kenrreichrung der Funitionen F22 - F28 zur Obergabe an | Labelling of functions F22 - F28 for transfer to SUSI | Marquage des fanctions F22 - F28 pour le transfen | Comateni funkel F22 = F28 pro pledéni SUS| | Osnisczenie funkcli F22 - F28 da preekary 0127 a
SIS bit 0-8; Bit = 1 == F22 - F28 is transfered ta SUS1 i SLISI Bif 082 bit = 1 —= F12 - F28 se pledivd SUST | ra SUSI
Bit 0-6; BRl = 1 = F23 - F28 wird an SUSI (bergeben Bit 0-6: Bit = 1 = F23 - F28 transhéné & SUSI W:BIHJ-FZ?-FZBMMM
1840 | Sarvosleuerng. Serve 1 Stellung 1 (Funktionslaste aus) Senve control, servo 1 position 1 {function key off) Commande par asservissament, assandssement 1 | Serveoviddani, serve 1 - polcha 1 (funkinl Sarsosierowanie, serao 1 poryga 1 0-255 X
pasition 1 {iouche fonclionnels off) Hatitko vypnulé) (kterwisz furikcyny wlczony)
161 | Servosteverung, Servo 1 Stellung 2 (Funklionstasie ein) Servo control, servo 1 position 2 {function key on) Commande par asserv g 1 | Bervooviddéni, servo 1 = poicha 2 (TunkEni Serwoslerowanie, serao 1 porydga 2 0-255 200
pasition 2 {wouche fancionnele on) Uakitko zapaulé) (denwis furibeyjny wigczony)
182 | Servoslsuenng. Servo 1 Umiaufzed in 100ms Schitien Sarvo control, sarvo 1, revolution penod in 100ms Commande par asservissement, assenissament 1 | Servooviadani, servo 1 — doba obdhu v krocich | Sereosisrowanie, serao 1 obeg w 0-285 0
seps pérode par pas de 100 ms po 100 ms krokach100ms
163 | Servosteuerung, Servo 2 Stellung 1 [Funkticnstaste aus) Serve control, servo 2 position 1 {fluncbion key off) Commande par Assarvissament, A it 2 Aadani, sarvo 2 - pooha 1 (funkinl Sersosiarowanie, seran 2 poryga 1 D-255 bl
pasition 1 {iouche fonctonnzle off) Batitke VypRule) (Klrwisz furikeyjny wylaczoeny)
1684 | Servosteuerung, Serve 2 Stellung 2 (Funklicnstaste sin) Sefve control, servo 2 position 2 (function key on) Commande par asservissament, assenissement 2 | Servooviddani, servo 2 - poloha 2 (funkinl Sensosiefowanie, e 2 porycga 2 0-255 200
pasition 2 {touchs fanclionnelia on) tak itko zapaud) (irwisz funkcyjny wigczony)
188 | Servasleusnung, Servo 2 Umisufoel in 100ms Schritien Servo control, servo 2. revalution period in 100ms Cor b arsser , assend 2 | Servoodiiddani, servo F — doba obénu v krocich | Sereosierowanie, serao 2 obieg w 0-285 0
sinps période par pas de 100 ms pa 100 ms kroknch 100ms.
186 | Servoslausrng dber SUSI, 1 = ein, 0= sus Sanve contral via SUSL 1 = on, 0 = off me&mmswl.um. Servocviaddni ples SUSL 1 = ZAP, 0 = VYP ?mmm 1 = whytons 0.1 0
= = WyRCZoNE
187 | Furiktionstastanmummes bir Sando 1 SUSI-Data Function key numiser for Servo 1 SUSI-Data Numéro de tuche fonclionnele pour Cislo funkiniho Batitka pro Servo 1 data SUSI | Numer kiawisza furkcyinego dia senw 1 028 T
assenvissement 1 dormée SUS1 SUELData
188 | Funiklionstastennummes fur Servo 2 SUSI-CLE Function key number for Servo 2 SUSI-CLK Murnéro de touche Tonclionnede pour Cislo turkinibo Satitka pro Servo 2 SUS-CLK | Numer kignisza furkoyjnego dia senwo 2 0-28 ]
asgervissement 2 dornée SUSLCLK SUSLCLK
ATD | Zwordnung PV M-eraul 10r Lichtausgang of PV wavefiorm for light output Aflectation trach PV pour la sorbe kimeéng Fiitazeni pribdhu FWM pro svileing visup | Preyporzgdkcwania proetaegu PWM dia 08 o
Veraul 1 - B, Bit 7 = 1 - Veraul nur aidiv, wenn CROSS- Path 1-8, bit T = 1 -> path only Trace 1 -8, BRT = 1 - iracé act uniquament si Priibéh 1 -8, bl 7 = 1 - pribéh pouze akivnl, | wyjscs swiata 128-136
Ausganeil pasetri active # CROSS oulput bit is sel lectet CROSS est plack pokud j& nastaven vistupni bt CROSS Frzebieg 1 - B, Bit 7 = 1 - przsbieg jest
shtywny byiko jezell jest ustawiony bit
wyfbcicwy CROGS
1™ | Zuardnung FW M-Vedaud fr Funitionsausgang A1 Assignment of PWM waveform for functional output | Affectation tracd PMMW pour la sorie fonction A1 | Piifazeni prilbéhu PWM pra funkEnl vistup 41 | Preyporeqdiowanie praebiegu PWM dia -8 1]
Verdauf 1 - B, Bit 7 = 1 - Vierdauf nur aidiv, wenn CROES- AZ Tracé 1 - 8, B T = 1 - trock actif uniquement si | Priibéh 1 -8, bl 7 = 1 -> pribéh pouze aktivil, | wyfca funkcyjnego A1 120-136
Ausgabebit gesetl Pam 1- 8, it 7 = 1 -= waveiorm loctet CROSS o5t place pokud jo nastaven visiupni bit CROSS Przebieg 1 - B, Bit T = 1 - praebieg jest
ondy active if CROSS cutput bit is set akiywny byiko jezell jest ustawiony bt
wyfbcitwy CROSS
172 | Zuordnung PWMVerauf f0r Funktionsausgang A2 Assigrment of PAWM waveform for functional output | Allectation tracé PMVW pour la sortie fonction A2 | Ffitazeni pribéhu FWM pro funkEnl vijshup A2 nie przebiegu PWM. dia 08 il
Verdaul 1 - B, Bit 7 = 1 > Vierdauf nur aidi, wenn CROSS- Az Tracé 1 - 8, BE T = 1 = track actif uniquament i | Priibéh 1 = 8, bl 7 = 1 = pribéh pouze akihnl, | wyjca funkcyjnego A2 128-128
Ausgabebl gesetn Path 1+ 8, bit 7= 1-> wavetorm lactet CROSS st plack poksd je nastaven wistupnl bit CROSS Przetieg 1 -8, Bit T = 1 = prosbieg jes!
only active if CROSS cutput bit s el altywny fylko paizell jest ustasiony bt
wyfecicwy CROSS
178 | PWM-Veriaul, Pericdendauer der Wisdergabe (Wert * G4ma) | PWM wavelorm, period duration of the Tracs PWM. dunde de panodes de 1o reproduction | Pribéh PWM, dédka cykiu opakovani (hodnota | Frzebleg FWM, okres cdtwarzania (warlods 0-255 15
reproduction (valwe * G4ms) {valeur ° 64 ms) * 64 m=) * Gdms)
178 | PW-Veriaul, Phaseniage der Ausgange WM waelom, phass pasition Track PWM, postion de phase des somes Pridbdh PWM, paloha T4zi visbupd Przebieg PV M, polaberse Tazy wipé o7 0
Bit 0 = 0 ADn -> Phaseniage 0" L' of The oulputs Bt 0 = 0 ADh -> posion de phase 0° B4 0 =0 AQh -> poloha fazl 0~ Bt 0 = 0 ADn -> potoderse fazy 0°
Bit 0 = 1 ADn -> Phaseriage 1507 1 B 0 =0 AOh -> Phase position 07 Bt 0 = 1 ADh -> poston de phase 180° B4 0 = 1 AQh -> poloha fazi 1807 h#-1ﬁm-rpmmmim
Bit 1 = 0 Al -» Phasenlage 0° [y BR D=1 AQh-> Phasa position 160° Bit 1= 0 A1 -» position de phasa 0° Bt 1= 0 A1 == poloha tazi 0° Bit 1 =0 A1 -» polo2enie fazy 0°
Biti'l'lA'l-ﬂ-mﬂﬂ 2 Bit 1 =0 AQh -> Phase position 0° Bit 1= 1 A1l == posilion de phase 180 Bt 1= 1 A1 == poloha thzi 180° m1-1n1.:-pumuem1w
Bit 2 = 0 AZ > Pnaseniage 0° 0 Bit 1= 1 A1 -= Phase position 180" Bit 2 = 0 AZ > position e phage 0° Bt 2 = [ A2 - poloha fazi 0° Bit 2 = D AZ -» polzenie fazy 0°
Bit 2 = 1 A2 - Phasenlage 180° 4 Bit 2 =0 A2 -> Phase position 0° 2 =1 A2 -» position de phase 180° Bif I =1 A2 > poloha fizi 180° Bit = 1 AZ - polodenie fazy 180°
Bit 2 =1 A2 -> Phase position 180"
180 | PWM-Verauf, HaRezed, nach dem CROSS-Ausgabebit aus | PWM wavelom, stopping time, Trace PMW. temps darnét, une fois bit CROGS Priibéh PWM, daba sepnut, po vypnuti Przebieg PWIW. czas zatrzymania po 0-255 1]
(Vi * 100ms) MBMSSWWMBMWM 100ms) Inachf (valeur* 100 ms) wishupning biby CROSS (hodnota * 100 ms) wylaezenh bty wylsciowego CROSS

o  100m)




181 | Fewerblchsenfackem d. Lichi- und Funitionsausgange A1 & | Flickenng fine box of the light and Vacliemant fayer des sorties lumidne el fonction A1| Plapolan| topenisti na vistupech svéle a Migotanig skrzyni ognicws) wypst Swialta | [ 1}
A2 funchonal oulpuls A1 & AZ B a2 funkel A1 & A2 wylst funkcyjmych A1 & A2
Bit 0-2 -> AD bis A2; Bit = 0 Flackem aus, Bit = 1 Flackem ein | BR 0-2 -> AD 0 AZ; Bit= 0 Bit 0-2 -= AD bis AZ; Bit = 0 vacillement inactf, Bit =| Bit 0-2 -= AD a2 A2; bt = [ plapolani vypniatd, | BR 0-2 -> AD 80 AZ; BR = 0 migolanis
Mackering off, B = 1 Nickering on 1 wacibement actif Bil = 1 plapoian] zapruts wylaczone, Bit = 1 magotanie whatzans
182 | Feuerbichsenfackem, Flackersnsiglungen Flickenng fire bax, flckering settings Vacillement fayer, régiages du vaciliemant Plapalan| topenizie, nasiaveni plapalani Migotanie Skrzyni cgnicwe) , LStawiana 0255 0
Bit 03 -= Flackerryfhmus sndem (Werebarsich 1 bis 15) Bit 0-3 .= Change Mickering Bift 0-3 = changer le rythme de vacllernent (plage | Bif 0-3 <> zména rytmu plépolan (rozsah migotania
Bit 245 = Helighelt andem (Wertebe, 16, 32, 48 64, 50,96, | rhythm (value range 1 10 15) de valewrs 1 & 15) hodnot 1 ad 15) Bif D3 == zmiana rytmu migotania {zaknes
112) Bt 4-6 -> change brightness Bit 45 = Ia uminosité (plage de valours | Bit 4-5 -> zména jasu (razsah hodnot 16, 32, | wartosel 1. do 15)
Bit 7 = 1 - Ausgang immer hell (kombinarber mit Bi 4-6) {value range 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112) 16, 32, 48, 54, 80, 55, 112) A48, B4, 50.96. 112) B 4-6 -> zmeana jasnosol (Zakres warlcbe
B T = 1 = output abvays bright (can be combined | Bit T = 1 - sortie louwours lumineuse (combinable | Bit T = 1 - vystup sbils jasry (lze kombinovat 5| 16. 32, 48, 64, 80. 96, 112)
wilh Bil 4-8) avec bit 4-6) bty 4-5) Bil T =1 - wyjicie zawsze jasne (mozna
tycryt 2 Bit 4-8)
183 | Energicspariampenafickt Lichi- u, Funklionsausgdnge A1 & | Encigy saving lamp effiect of the light and functional | Efet lampe & dconomic d'énergie somes lumiéne of| Efekl energeticky spomié lampy na vistupech | Efeld lampy [ o
A2 oufputs A1 & A2 fonction A1 & A2 sviitel a funkcl A1 a A2 Swiatia | wyftoa funkcye A1 R A2
Bit 0-2 -~ AD bis AZ; Bit = 0 EMekt aus. Bit = 1 Effedd ein B 0- -> AQ to AZ; Bit = 0 EMect off, Bit= 1 Effect on | Bit 0-2 -~ AD & AZ; Bt = 0 effed nachf, Bit = 1 eflet | Bit 0-2 - AD al AZ; bt = 0 edekt vypnuty, b = 1| BR 0-2 -= AD do AZ,; BA = 0 edekd wylaczony,
Bt elaki zapruty BR = 1 ofeki wigczony
184 | Energlespariampenefiekt, Grundnedighed Enegy saving lamp effect, detault brighiness. Effet lamps & économie d'énergle, uminosie de | Elekt energaticky (spomeé lampy, zakiadnl jas | Efelf lamgy eneipooszezedne), |asnose 0463 10
base podstawowa
185 | Energiesparlampeneffikl, Zeil bis maximale Heligheil Energy saving lamp effed, tme untl Effel lamps & éconcmie d'énengie, lemps avanl Efedd energelicky dspomé lampy, doba do Efebt lampy eneqgpoosscredrg, cius 0-285 100
erreicht ist (Wert * Sms) maximum brightness is reached (Value * Sms) o atteindre la luminosité maximale dosadeni maximalnio jasu (hodnota * 5 ms) | osiagnigeia maksymalng] jasnosc
[Valeur * 5 ms) (Warlost * Sms)
188 | Ein- und Ausblenden der Licht- und Funbtionsausginge A1 & | Fading in and out of the light andfunchonal ouputs | Alficher et masquer les sores lumiéne & foncton | Ztumeni & Zgsndni vystupd switel a funkel A1 | 'Wigczanie | wylaczanie wyjst Swiaths | wyjst [ o
A2 Al & AZ Al B A2 a Az furleyiryen Al & AZ
Bit 0-2 <= AD bis A2, Bit = [ Blenddunition sus, Bit = 1 Bit 02 -> AD 1o A2; Bit = 0 glare function off, B =1, | Bit 0-2 = AD & A2; bit = { foncton J affchagpe Bit 0-2 = AD ak A2, bit = 0 funkce Zthumen| Bt 02 -> AD g0 A2, B = [ funkcia Bniersa
Blendfunktion in (Glane function on inactive, bit = 1 Fonction daflchage actve wypnula, bl = 1 funice Zemen] Zapnuta wylgezona, Bit = 1
Funkci Bnienia wiyczona
187 | Ein- und Ausbienden, Biendreit (Wert * 1ms) Fading in and out, fade time (value * 1ms) Affichar of masquer, durde d'affichage (waleur * Trumenl a Zjasnénl, doba sHiumend (hodnota * | Wigezanie | wylqezanie lnicnia, cras 0-285 0
ims) 1 ms) Isnienia (wartast * Tms)
188 | Necnroheen Einschalelleil der Licht- und Meon bghts switch-on effect of the light end funciional| Tubes néon effet démamage des somes umiére et | Efeld zepnuti neoncwé zifivicy na vishupech Efek wiaczanm neondw wyjst Swiatia | wyjsd [ ) 1]
Furiktionsausgangs A1 & A2 oufpuls A1 8 A2 fonction A1 8 A2 svlitel a funkc A1 8 A2 furicyirych A1 S A2
Bit 0-2 -= A bis AZ; Bit = 0 EMekt aus. Bit = 1 Effakl ein BR 02 -> AQ to A2; Bit = 0 Efect off, Bit = 1 EMact on | Bit 0-2 -~ AD & A2; Bt = 0 affed inactf, Bit = 1 eMel | Bit 0-2 -~ AD &2 AZ; bit = 0 afekt vypnuty, bil = 1| Bl 0-2 -~ AD do A2; B = 0 Elekt wylazzony,
Bt elekl zapruly Bil = 1 Efeht wigczony
184 | Meonroheen Einschalellekl, Bitzee (Wer * Sms) Meon Bghls switch-on effect, Flash time (vale ° 5 Tubes péon effel démarrage, durée Nash (valewr * | Efekl zapnuli necnove zéfiviy, doba bikani Efebt wigtrenia neondw, Czas blyskania 0-255 0
ms) Sms) {hodnota ™ § ms) {warogs * Sms)
194 | Mecnrghren Einschabetleil, maximale Bizangahl Meon bghts switch-cn effec, max. number of flashes | Tubes nécn effel démamage, nombes maximal Efek zapnuti neoncwd zdfiviy, maximaind podet] Elelt wiaczena neondw, maksymaina kzba 0-28% il
o elais plEnusi Bysiw
200 | Moteegeiung. geschwindigheisabhangige Perode Maotor coritrol, speed-dependent period Minkmum | Ragulabion mobeur, pérode dépendanta de 18 Regulace molory, inlerval zavisl na rychiosll | Slerowanle sinikiem, okresy zaleane od 0255 10
mirimale Fahnsiule bis zu det dia Penodendaer = CV53 speed up bo which iha period durabion = CV53 s sel | vlessa Minimaind jizdnl shupeh a2 po dobu cykla = predkobel, minimainy beg co momeriy az
pesets wird Rapport de vitesse minimal jusqu'a ce que la durés | nastaveni CV53 zostanie uzyty okres = CV53
de péricde = CVED soit finde
201 | Maxi, Fahrstufie ab der die Periodendauer = CV202 gesetrt | Maximum speed from which the period duration = Rapport de vitesse max, & partir duquel la durée | Minimalnd jizdni stupedi af od dobu cykdu = Maks. bieg od momentu uiycia okresy = 0-265 150
wird CV202 is set de période = CV202 est finés nasiaveni CV202 cvaoz
202 | maximale Pencdendauer n 100us Schiitlen [min=Cv53) Maimrm pencd duraleon in 100us steps [min = Durée de péncde masamale par pas de 100us Mammiin| dota cykiu v krocich pe 100 s Maksymalny okres w krokach 100us 0-28% 50
CvE3) (min=CVE3) {min=Cv53) {man=C53)
Erweneries Fil -Mapping Bank 1 Extended funchion mapping Bank 1 Fonctian Mapping approfondie bane 1 Recrbifeni mapovand funkel na siot 1 Rezszerzony bark funkes mapowania 1 | Rozszerzony bank
{CV31=0.C\Va2=0) (Cv31=8, CVxd=0) (CWVA1=8, CVa2=0) (Cv31=8, Cvi=0) (CV31=8, Cvx2=0) funikcl mapowania 1
(CVA1=8.CVA2=0)
eVl Vsleur Hoonois Bedeytng Heaning Shandeation WyEnam Wearipds
144 FO + Vorwirls O + foreasds Fi + marche avank FO + wpled FO + naprodd
4 F3 ous Faoft F3 inactl FIvYP F3 wylaczone
1 vimE recils A1 Front right A1 avant droibe A1 wpfedu vprave Al przid pravwo A1
1 VAT links A0V Front left Al avant gauche A1 wpledu vievo ADv praod ke ADV




273 16 FO = Rickwirs FO = forwards. FO + masche mmidne FO + vzad FQ + wstec
27 132 F2 aus + voradins ous F3 inactif + marche avant off FAWYP + vpded VYP F2 wylgczone +
F3 off + lorwards off naprzed wylaczone

285 2 Rinban Bnks A2 rear e A2 améns gauchs AZ vZAdU viewva A2 Tl e A2

288 2 hirilen rechis ADh IRiar right AR amiére droia ADh vzsdu vpravo Adh Tyl prata ADR

80 4 F3 F3 F3 F3 F3

am 3 vorm rechits+hinten bnks, A1 + A2 avant drofte + amiére gauche, A1 + A2 wpledu vprava + vaadu vieva, A1 + A2 protd pranwa + progd
Front fight » rear laft. A1 + A2 I, AT 4+ A2

302 128 Rangergarg Shunting mode ManenTe Stupeh posunovan| Blag manewrowy

305 B Fd F4 F4 Fd F4

38 6 ABV aug Start and brake delay off ABV off ABY WYP ABV wylgczona

ax 1 F5 F5 F5 F5 F5

I 128 Rangisngang Shunting made Mancerme Stuped pasunavini Bieg manewrowy




